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● 为了改进，在这本说明书中地产品地外貌和规格可能有局部的改变。
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一般的安全防范

仔细地阅读下列安全防范，要彻底地弄明白。

为了安全操作，确保遵照这本说明书中所描述的指令和程序，否则会引起人员伤亡或性能损坏。

安全防范如下列标签所指示的，它们由危险，警告和告诫和相应的符号所组成（危险、警告和告诫定义如下）。
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题头“注意”用来表示简单的注意，它不直接涉及到人员的安全。

● 在这本使用说明书中没有描述的任何方式都不要操作，如果在你的仪器上出现了故障，请通知维修人员。

● 尽管为这台仪器和在这本说明书中所描述的防范企图涵盖所有可能的危险，然而意外的事件可能发生，当操作这台仪器时，不要使你自己仅限于这些指令，要总是保持警惕。

（ⅰ）
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一般的安全防范

机械安全

● 当转头在旋转的时候，不要打开门。

● 当转头在旋转的时候，不要接触转头。

● 当离心机在运行的时候不要倾斜离心机，不要把任何东西放在离心机上，不要清洗离心机。

● 当转头在旋转时，决不要解开腔的门锁。

● 当离心机运行时，为了安全，决不允许任何人在离离心机30cm（11.8英寸）的地方，决不要在离离心机30cm之内放置危险的材料（易燃、易爆）。

● 当离心机长期不使用时或当机器被移动时，确保从转头腔中除去转头。

● 小心地安全转头，安全地放在转头腔中地驱动轴上（轴冠）。总是把转头销放进驱动孔轴（轴冠孔），远离轴冠销。

● 清洗转头的驱动孔的内部和驱动轴地表面（轴冠），每月清洗一次。

在使用转头之前，阅读转头使用说明书。

● 决不要使用任何有腐蚀地，划痕地，裂纹的或其它损伤地转头或吊桶，在操作之前，总是要检查腐蚀和损伤。

● 在回转转头运行之前，确保每个吊桶钩住销子上，放置不好可能会造成这台机器的严重损坏，总是安装所有的吊桶。

● 在转头最大速度下，某些试管和适配器是不适用的，遵照转头使用说明书去做。

● 在试管中样品的近似平均量是保证充分平衡的，样品的量差的太多必须避免（在试管中，样品的水平应当近似相等，这个差应当在5mm之内（0.2英寸）。

● 使用转头日志来管理使用优化适配器的转头的寿命。

● 管理转头的寿命是很重要的，每个转头的寿命被规定，这取决于使用频率和总的运行时间，不要使用超出寿命期的转头，如若使用，机器可能造成严重的损坏（遵照转头的使用说明书）。

● 不要从转头上分离转头适配器，因为转头适配器是规定在转头上，转头适配器监控着转头的速度（对于超过最大允许速度），如果适配器被分离，机器可能严重损坏。

● 对于区带式离心机的详情，请看区带式转头使用说明书。

● 不能改造转头，除非受制造厂指定。

● 不要使用其它厂商的转头。

● 不要使用圆珠笔或其它锋利的东西来操作键盘。

● 如果在操作期间，有不正常的声音出现，停止机器并联系维修人员。

（ⅱ）
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电气安全
● 这台机器要用三芯电源线（其中一个接地线），以防止电击的危险，确保电源线正确地连接到接地端，从而保持安全特性。

● 不要把液体容器放进转头腔内，台面上或关闭这台机器，如果液体流出，它可能渗透，可能会导致电气或机械故障。

●如果机器长时间不使用，关闭主电路断路器。

安全防火

● 这台机器没有爆炸的先例，但是决不能使用易燃或易爆的材料。

化学和生物安全

● 在分离有毒的，放射性的或具有病原微生物污染的材料之前，确保采用必要的安全防范。

● 如果机器，转头或其它的成分被有毒的，放射性的，或病原材料污染的，根据用户规定的适当的净化程序来清洗它。

● 在找维修代理修理之前，你的责任是对离心机转头或其它部件进行消毒和净化。

● 如果在机器中已经使用了污染物，必须通知维修代理，以便在维修之前采取有效的措施。

● 在离心机，转头或其它不见返回维修代理之前，总是要对它们进行消毒和净化，确保它是安全的。

● 如果在机器中已经使用了污染物，必须要通知维修代理，以便即使采取有效措施。

在安装和维护期间的安全

● 为了维护或修理，在除去前盖之前，总是关闭主电路断路器和电源开关，并且至少等待3分钟。

● 当在允许期间出现故障时，为了使运转的转头完全停止，要用3小时或更长时间，因为转头腔被减压并有较少的空气来停止转头，在打开转头腔的门之前，确实允许有足够的时间。

● 为了维护和修理转头和试管，请看转头说明书，以及转头试管，瓶子和帽子的使用说明书。

● 在安装之后和试运行之前，维修人员必须对超离内部进行检查。

（ⅲ）
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在这本手册中的防范指示

下面的信息指示这本手册中防范指示和涉及到的章/节号。

1. 危险的指示

为了维护在移动盖子，桌子等之前，确保关闭离心机电源开关，然后关闭电源断路器，以防电击。在等待3分钟或更长一点时间，再开始移动它们。              （2－25，3－1，4－1和5－1）

2. 警告的指示

决不要拆除转头上的适配器，如果在超离上除去了转头适配器，这样对超离来说，可能造成严重的损坏。              （1－9）

（1） 这种超速离心机并没有爆炸的先例。

决不能使用易燃或易爆的材料。

（2） 在使用有毒的，放射性的或经病原微生物污染的材料必须采取有效的安全措施。                           （2－3）

当离心机在运行时，不要倾斜它，不要在它上面放置任何东西，不要倚靠它。                                       （2－5）

（1） 在运转期间，决不要打开门。

（2） 在运转期间，决不要接触转头。                  （2－75）

转头完全停下来需要3个多小时，因为转头腔是在真空下，空气的摩擦力很小，在打开门之前，必须等待转头完全停下来为止。

（2－75）

当转头在运转的时候，决不要接触它。               （2－76）

当离心机长期不使用时，保持关闭电源断路器。        （2－77）

（ⅳ）
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（1） 在使用有毒的，放射性的或经病原微生物污染的材料之前，必须采取有效的安全措施。

（2） 如果仪器，转头和/或附件已使用过有毒的，放射性的或病原材料时，要按照用户指定的合适的净化程序清洗。

（3） 如果上述描述的仪器，转头和/或附件需要日立公司或被日立公司授权的代理维修，要消毒和净化，这是用户的责任，然后通知维修代理，已经使用过这样的材料。      （3－1和4－1）

为了确保安全，从超速离心机测量30cm周围地面空间作为限制区域，当仪器运行时，不允许人进入这个区域，也不允许在这个区域内保持任何危险的污染物。                                  （5－2）

3 [image: image9.png]


告诫的指示

不要把带液体的容器放在转头腔内和台面上，或这台超离附近，如果液体流出，它会渗透离心机可能导致电气或机械故障。

（1） 不要用圆珠笔或其它尖端物品来点按键盘。

（2） 如果在允许中有不正常声音出现，停止运转，并联系就近的维修代理。                                       （2－5）

对于区带式离心机的详情，请看区带式转头说明书。       （2－17）

带有光学适配器的转头的寿命在管理中使用转头日志。    （2－66）

决不能采用不是本说明书中所描述的方式来操作，如果发生某些问题，请联系就近的维修代理。               （2－75，3－1，4－1）

在移动超离之前，确保从驱动主轴上除去转头并把它放在安全的地方，当再次安装超速离心机时，要招呼所有代理权的商家并要求它们来检查你的超速离心机。                              （5－4）

（ⅴ）
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（ⅷ）
1 概述

1-1 一般概述

  CP-MX系列是一个产品系列，它基于我们在发展离心机方面的多年的经验，从多用户满意的，可靠的产品，这个系列提供许多新的特性，使我们自信地满足你的需求，这些特性包括如下：

1. 最大转速100,000转/分（803,000×g）。

2. 对于某些类型的转头，转头的寿命时间是自动管理的，它通过超离的转头寿命管理（RLM）特性来实现的。因此，保持日志就没有必要，转头的寿命能够通过在低速下运行转头的延长。

3. 控制盘与液晶显示屏结合在一起。

4. 被显示的语言可在日语和英语之间转换。

5. 控制盘用键来简单地操作。

6. 实时控制特性（RTC）能设定开始时间和完成时间，因此，你的机器可以所需的日期和时间内进入运行。

7. 离心力（最大离心力和平均离心力）能被显示和设定（注释1）。

8. 九种速度模式的二十种变化能被变成，以便广泛的应用，例如步进运行。

9. 各种报警指示能够通报用户，故障的原因和必要的行动，它能很容易地实现故障诊断。

10. 节省空间的设计，安装面积需要0.81m2（900×900mm），9.0平方英寸（3.0英寸×3.0英寸），较低的工作台面使得容易安装和出去转头。

11. 这些产品旋转十分平静，因此，非常适合个人使用。

12. 样品能够容易用视觉平衡。

13. 不含CFC的热电冷却系统被使用，它在强化冷却能力上起重要作用（当环境温度是30℃时，样品在最大转速下保持4℃）。

14. 除了门锁和一个不平衡检测器之外，两个独立的微处理器结合在一起，为超速检测（双CPU超速预防机构），从而极大地保证了安全。

15. 通过选项的吸收扫描仪（特殊的附件ABS8），超速离心机可用于分析的目的，自动数据记录和分析能被进行。

16. 这些产品符合电源谐波规则（注释2），每一个因素会引起各种电气设备失效，并符合不同的EMC标准。

（注释1）RCF：相对离心力

（注释2）1EC1000-3-2

1-1
  1-1-1 超速离心机的外观

CP-MX系列超速离心机具有相同的外观，除了印刷在前盖上的型号名，下面是CP100MX超离的外观。
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注意：这个角度是从地板平面测量的。

图1-1 CP-MX系列超离的外视图

1-2
1-2 结构

  1-2-1操作盘

CP-MX系列的操作盘由显示面板和键盘组成。显示面板有容易读的液晶显示器，显示器上显示运行的条件和运行的状态（这个屏幕叫做运行屏幕），连同程序运行，转头表和用户专门屏幕。

图1-2-1显示着显示板，而图1-2-2显示着键盘。
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                  图1-2-2  键盘

1-3
显示板的功能

	序号
	名称和符号
	功能和作用

	（1）
	区域显示

速度[image: image11.png]



时间[image: image12.png]



温度[image: image13.bmp]
	显示各个区域

速度、时间和温度区域在顶行给出了当前状态指示，在底行是设定值指示（对于设定，看2-2-1节）。

[image: image14.png]


（速度指示）

（顶行）显示速度以10rpm增加，在小于5000rpm时，当在5000rpm或以上时，以100rpm增加。

（底行）设定速度，从1000至最大，以100rpm递增，小于3位数时（个位，十位）显示0。

[image: image15.png]=



（运行时间指示）

（顶行）显示保持操作的时间，如果设定为用户专门程序显示操作期间所流逝的时间。如果运行时间设定为[image: image16.png]HOLD]




，这个区域显示时间的流逝。
（底行）指定设定范围，从1分至99时59分，以分和时为步。

[image: image17.png]


温度指示

  （顶行）显示以0.1℃为一步。

  （底行）设定温度范围从0℃至40℃，以0.1℃递增。
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（加速模式指示）

  显示加速模式1至9

[image: image19.png]DECEL]




（减速模式指示）

  显示减速模式1至0连同自由滑行（F）

	（2）
	功能区域
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 设定ID码
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    开关转头管理屏幕
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 为了程序运行，设定时间和结束时间
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 设定和显示离心力或设定ω2T
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    设定和重新设定除霜功能

[image: image25.png]


  设定区带式操作模式

	（3）
	信息指示
	显示一报警信息和各种提议，为了操作

	（4）
	运行模式指示
	在转头图表中显示运行模式

下列术语被显示：

停止，加速，运行（在设定的速度下运行）

减速，等待（在加速期间，为了真空而等待）

区带（为了区带式操作）

延迟（在RTC运行中，直到开始时间）

	（5）
	真空指示
	根据转头腔中的真空度，显示下列个画面

（1）[image: image26.png]


大气状态

           真空泵不积极

（2）[image: image27.png]SEAAr
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在低真空下，转头设定为4000rpm并等待直到真空度达到中等水平。

（3）[image: image28.png]


在中等真空下
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（4）[image: image29.png]


在高真空下




1-4
功能键

	序号
	名称和符号
	功能和作用

	（6）
	开始键[image: image30.png]



	开始转头运转时，如果真空度达不到，这个键激活真空泵并开始温度控制

	（7）
	停止键[image: image31.png]



	停止转头运转

	（8）
	真空键
	启动真空泵并激活空气排出（设定转头腔为大气压力）（同时启动真空泵，启动温度控制），当转头旋转时，空气排出就不积极

	（9）
	ESC键
	使显示画面返回到上一个屏幕（例如从菜单屏幕返回到运行屏幕）

	（10）
	菜单键
	显示菜单屏幕，菜单屏幕提供了离心机操作进度表，用户表，报警信息，转头目录和用户程序的选择

	（11）
	光标键[image: image32.png]



	a.在运行屏幕上显示光标

b.在屏幕上移动关闭1.向上移动2.向下3.向右4.向左

	（12）
	数字键[image: image33.png]DE®
WE®
Oz®




	为设定运行条件键入数字

[image: image34.png]


在时间进入期间：分开时和分

在温度进入期间：成为小数点

[image: image35.png]


a.在运行期间时间进入：设定继续运行

b.当进入减速条件时：设定自由滑行

[image: image36.png]


当你键入错误数值时，当你进入一个操作条件时，或进入一个序号时，或当报警信号装置被激活时，使用这个键来消除，这个键的功能：

     a.这个键消除输入，返回到预设状态。

b.使用这个键消除报警信号

[image: image37.png]| ENTER|



确认已进入的值


1-5
  1-2-2 转头腔

转头腔（真空腔）的结构如图1-2-3所示。
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图1-2-3  转头腔
注意如果样品或水滴入到温度传感器或RLM传感器的窗口中，可能引起不正确的检测，只要传感器是湿的，都要用干布擦净它，小心不要擦伤传感器的表面。

1-6
  1-2-3安全装置

（1） 转头腔的保护

高速旋转的转头产生了故障（或脱离了主轴），操作者的安全能通过厚的保护金属桶来保护，它围绕着碗状物（图1-2-3）。

（2） 不平衡检测器

如果在运行期间，转头的振动由于严重的不平衡或不适当的吊桶装置而过大，该不平衡的的检测振幅并立即使转头减速。然而，超速离心机被设计使用的盛液试管或瓶子，通过眼睛观其平衡——它装备了一个不平衡误差驱动器（更详细的信息，参考2-1-2“准备试管/瓶子和转头”）。

（3） 门锁系统

当转头正在旋转的时候，腔门会自动锁住，当电源关闭时，腔门也会锁住，仅当转头在休息时和转头腔在排气时，门才能打开和关闭。如果腔门不关闭转头将不开始运转，区带型除外。为了在电源故障时排气下打开腔门，请看2-7节“当电源故障时出现的事件”。

（4） 速度传感器和超速检测器

当超速离心机的转速超过最大允许速度时，它有一个自动系统用以停止转头，如果它的转速由于弄错而大于最高的允许转速时，超速离心机在速度达到3000rpm之前将检测错误，并显示报警信息并使转头减速至停止。

1-7
  1-2-4转头适配器

有两种转头适配器：RLM适配器和光学适配器。

（1）RLM适配器

   这种适配器有一个存储器，管理着转头的寿命，转头的型号，序号，运行的总数和加速运行时间被记录在这个存储器中，带有RLM适配器的转头被定义为RLM转头（自动管理转头）。（见图1-2-4）

（2）光学适配器

这种适配器在它的圆圈上有黑白交替的带状形，带子的数量取决于转头的允许的最高速度，带有光学适配器的转头定义为光学适配器转头。光学适配器的变化有黑白交替的部分，在盘子上以代替围绕着圆圈上，这个圆盘叫做光盘（见图[image: image625.png]| s AR
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1-2-5）。

图1-2-4 RLM转头        图1-2-5 带光学适配器或光盘的转头

带有RLM适配器的转头或都有适配器的转头都适合这台离心机。

	[image: image38.png]


告诫

R28SA,RPS27-2,RPS27-3,RPS25,RPS25-2,RPS25-3转头等，都适合于这台离心机，如右图所示，每种转头包括销部分（检测超速）。决不能使用其它方式的销部分，转头可能接触到转头腔的底部，当转头旋转的时候，它可能造成转头腔的损坏。
	[image: image626.png]T

I L]

Lk BIEGSE R

AR Ty
CHYROR L3k K S
RS
B
REFEMEF

Bk, T4 (RO
bt :
ity e (MERHEELGEORE)






1-8
你应当注意，有两种CP-MX系列超速离心机：一种是具有超速适配器的转头，另一个是带有超速光盘的转头。RLM转头能够用于这两种类型，但是具有超速适配器的标准转头的超离不能用超速光盘的转头，反之亦然。在运行任何标准转头之前，检查转头是否和超速离心机相兼容。

[image: image39.png]


警告

不要从转头上除去转头适配器，如果除去适配器的转头用于超速离心机上，它能引起超速离心机的严重损坏。

注意当RLM适配器有一个磁铁存储器，决不要把适配器放在磁铁附近，也不要划伤它，如果适配器放在磁铁附近，存储器可能被抹去。

为了保护RLM适配器的存储器，确保把RLM转头保存在所提供的转头架上（见图1-2-6）。

[image: image627.png]ST 2

i St
(a) WRPITHLERS I (b) WA Sk




图1-2-6 转头架

1-9
2．操作

这一章给你提供操作CP-MX系列超速离心机的必要的信息，这种超速离心机有多种运行方式，因此它的应用范围很广，每种类型的操作的概要在下面给出。

	
	简要描述
	参考

	正常操作
	[image: image40.png]i (]




	2-3-1节“正常操作”

	操作特性
	已编程序
	你能存储设定的运行条件以便后来的重复操作

[image: image41.png]i (|




	2-5节“如何使用功能区”

2-5-1节“已编程序的操作”

	
	步进式操作
	大于1的正常操作合并在顺序操作程序中或步进式的连续离心

[image: image42.png]



	2-5-2节“步进模式操作”

	
	RTC（实时时间控制）操作
	在所需的日期和时间内运行这个程序

[image: image43.png]A RO
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	2-5-3节“RTC功能”


2-1
	
	简要描述
	参考

	
	RCF（离心力）的值的显示设定
	这个特性计算离心力（RCF）值从设定的速度

它也能计算相对地从这个值中找出速度

[image: image44.png]i u)




	2-5-4节“RCF的显示和设定”

	操作特性
	ω2T设定
	从设定的速度和ω2T值中计算和显示运行的时间

[image: image45.png]&t




	2-5-5节“ω2T的设定”

	
	区带式操作
	区带式操作是使用一个区带式转头的操作模式

[image: image46.png]



	2-3-2节“区带式操作”


2-2
2-1 运行准备

[image: image47.png]


警告
（1） 这台超速离心机决没有爆炸的先例，决不能使用易燃或易爆的材料。

（2） 当使用有毒的，有放射性的或经过病毒微生物体污染的材料之前，确保采取必要的安全措施。

[image: image48.png]


告诫
  不要把含液体容器放入转头腔内或台面上，或这台离心机附近，如果液体流出，它会渗透进离心机，可能导致电气和机械故障。

  2-2-1 启动这台机器

在设定运行条件之前，显示运行屏幕（为设定运行条件的屏幕）。
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（1）显示运行屏幕

                            图2-1 初始化屏幕和运行屏幕

2-3
  2-1-2准备试管/瓶子和转头

CP-MX系列允许你用眼睛给试管或瓶子中的样品溶液找平衡，然后给它们离心，确保试管中或瓶子中的样品溶液的液面差在5mm之内（见图2-1-2）。

[image: image629.png]


然而，当使用的试管或瓶子中的容量大于100ml时，这取决于所用的转头，不平衡报警能被指示。在这种情况下，对于含有样品容易的试管或瓶子要更准确地平衡。

图2-1 平衡试管/瓶子中的样品的溶液

当液位较低时，这取决于试管的类型或所用的转头，限定转头的速度，并可能出现失败，液面必须按下列情况充满：

（1） 当使用薄的试管或带密封的试管。

（2） 用于回转转头上的厚壁试管。

（3） 当使用离心力大于或等于100.000×g。

转头和试管的操作的更详细的信息，请看“转头，试管，瓶子和盖子”的使用说明书。

注意如果你有下列转头的某一个，它不是涂成黑色的，我们强烈建议你用涂黑色的转头，如果是涂以黑色的转头，在操作期间，它能更准确地控制转头的温度。
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2-4
2-2 基本的操作

  [image: image49.png]


警告

  当离心机在运行时，不要倾斜离心机或放什么东西于台面上，不要倚靠这台离心机。
[image: image50.png]


告诫

（1） 不要用圆珠笔或任何带尖的东西去操作键盘。

（2） 如果在运行期间有不正常的声音出现，停止运行并与附近的维修代理联系。

  2-2-1设定运行条件

这一节首先介绍基本操作的屏幕（运行屏幕）和指针键。

[运行屏幕]

为显示运行条件和操作状态的屏幕叫作运行屏幕。

速度，时间和温度被指示在二行中：顶行是当前状态的指示，而底行是设定的指示。

加速（ACCEL）和减速（DECEL）模式区域显示设定值。
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图2-2-1 运行屏幕

2-5
 [指针键]

压指针键将使屏幕上设定区域闪亮（这个闪亮的目标在这本手册中作为指针而提到）

屏幕设定区域是下列二个状态下的哪一个，这要取决于指针在哪儿。

（1） 确定输入状态：这是正常状态，指针不出现。

（2） 输入等待状态：按一个指针键（顶部，底部，左面，右面中的一个），当在确定输入状态下，设定区域的数字部分将闪亮一个0（或数据值）并显示指针。在这种情况下，系统采纳数字输入，按指针键以运动指针。

为了设定运行条件，使指针进入输入等待状态，把指针运动到你想要设定的项目，如果过了30秒你还没有确定的输入状态。

注意当屏幕是确定输入状态而无指针（当电源打开后是运行屏幕时），如果你想在一个特殊的参数区域进入一个数字值，按一下指针键（向上，向下，向右，向左）。
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图2-2-2 设定指示

2-6
下一页通过印证某些例子来描述如何设定运行条件。

注意（1）如果进入错误的值，按CE键以返回到输入等待状态，如果你已按了ENTER键，按一指针键，使装置进入到输入等待状态，然后进入正确的值。

    （2）当设定两个或更多的运行条件时，在每设定之后，你不必按ENTER键，按压的光标键将进入设定，因此，使系统等待以便进入一个新的输入。

    （3）如果你第一次把系统设定为连续运行（HOLD），然后，在运行时，进入新的时间设定，进入消逝的时间加上保持的时间的总和。例如，这台机器连续运行5小时，随后你想停止1个半小时，使用指针键，在输入等待状态下进入时间，然后进入。
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2-7
●如何设定速度，运行时间，温度和其它参数。

这儿是某些例子和它们的解释。

	设定项目
	（RPM）速度
	运行时间

	典型设定
	100.000rpm
	2小时30分

	操

作

程

序
	1
	按压指针键使系统进入到输入等待状态
	系统进入输入等待状态
	2小时30分

	
	2
	使用指针键把光标移动到状态指示器上（箭头指示着光标移动的方向）

箭头[image: image54.png]e




	[image: image55.png]



	这个系统进入到输入等待状态

[image: image56.png]




	
	3
	进入设定项目区域的光标闪亮30秒

闪亮意味着系统进入输入等待状态
	
	

	
	4
	使用数字键进入设定

[image: image57.png]



每次进入的数字方向左移动，进入一个新的数字
	[image: image58.png][BIOION]]




最后的位数是固定的
	[image: image59.png]



按压‰键，光标移动到“分”的位置。

为了连续运行，压HOLD/FREE

	
	5
	进行检查，然后压ENTER，按压一个指针键后，你仍然能进入一个设定，类似于ENTER键。使用CE键消除输入
	设定100,00rpm

[image: image60.png]100000




	设定到2∶30（2小时30分）

[image: image61.png]




	设定范围和单位
	在从1000rpm到最大速度范围内可设定任何值，以100rpm递增
	在高达99小时59分之内可设定任何值，以1分递增


2-8
	温度（TEMP）
	加速（ACCEL）
	减速（DECEL）

	4.5℃
	9
	7

	进入输入等待状态
	进入输入等待状态
	进入输入等待状态

	光标在一个位置闪亮

[image: image62.png]



	[image: image63.png]



	[image: image64.png]




	[image: image65.png]



当不需要小数位时，你就不需要按[image: image66.bmp]，如果你按[image: image67.bmp]，它就变成小数位输入，机器等待你输入小数位
	[image: image68.png]



	[image: image69.png]



为了自由滑行，请按[image: image70.png]HOLD/FREE.




显示：F

	设定到4.5℃

[image: image71.png]



	设定到9

[image: image72.png]@




	设定到7

[image: image73.png]




	从0至40℃范围内，能设定任何值，以0.1℃递增
	1至9
	1至9

＋

自由滑行


2-9
  2-2-2设定用户ID码

为了使用相应于用户ID编码的名称（用户名）或ID码，它必须被注册，对于注册的方法，请看2-8-2节“用户列表”。

	步
	键功能
	屏幕显示和考虑

	1
	在运行屏幕上，使用指针键把光标移动到[image: image74.png]1D GODE|




并按压[image: image75.png]ENTER



键
	[image: image76.png]



	功能区域

● 功能区域开关到ID CODE区域

ID CODE的数字单位在闪亮

	2
	使用数字键进入ID CODE（4位数）

（当进入0123时）

[image: image77.png]DO 2 3 EED




	[image: image78.png]



	● 进入的数字不显示在屏幕上，[image: image79.bmp]被显示以代替数字

	
	
	在已注册的ID号进入之后，对应于ID号的名称（用户名）被显示

	3
	按压键盘上的ESC键，以返回到功能区域

	>>用户ID号是识别每个用户的号并设定高达4位数

>>当用户ID号已进入时，用户的记录将存储在离心机上，每个用户的使用状态通过打印操作能被明白。因此，用户ID号对于离心机操作控制是非常方便的。

>>进入用户ID号对于操作并不总是需要的，如果用户不需要识别，离心机在没有ID号下也能够操作


2-10
  2-2-3 转头型号和序号的设定（P100VT-0077）

*这个设定需要预先注册P100VT-0077转头（见2-6-2节），因为对于转头寿命管理来说，转头不是自动注册的，你考虑要注册你所有的不是自动注册转头。

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	在运行屏幕上，使用指针键来移动光标到[image: image80.png][RLM]




并按ENTER键

[image: image81.png]ENTER
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	2
	在转头控制区域使用左右箭头键

←和→以选择每一页
	[image: image83.png]Rater Ty
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	● 显示开关至转头控制区域，它显示转头一览表屏幕

	3
	使用向上或向下箭头键，移动光标至所用转头的一行上，并按压ENTER键

[image: image84.png]ENTER




在这个例子中，光标移动到“P100VT-0077”上
	[image: image85.png]Sctor Type S K
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注意“P100VT”代表着转头的类型，“0077”代表着序号，在转头的表面上指示着转头的类型和序号。

2-11
	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	选择“运行”

[image: image86.png]
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	● 显示开关返回到运行屏幕，并在信息区域显示“P100VT-0077”


>>转头的型号和序号能够设定或不设定。对于特殊转头无论转头的型号和序号已被设定或没设定，它都不影响离心机的正常操作。然而，我们建议你，在每次运行时要设定转头的型号和序号，以便允许有效的转头寿命的管理，任何一个没有型号和序号的已注册的转头，在转头表中将以一个不明确的转头出现（“未有定义的转头1”）。

>>你能使用一个特殊的转头作为未下定义的转头，你可以从其它已定义的转头中分离，根据运行的数量和累积时间来管理转头（“未有定义的转头2”）。

>>  有关转头寿命管理的更详细的信息，请看2-8节“转头的管理”。
2-12
2-3 基本的操作程序

  这儿有两个基本的操作模式，正常操作和区带式操作，这两个模式的程序如图2-3-1所示，在执行基本操作程序之前，打开配电盘开关以供离心机电源，如果在运行期间，出现电源失效，请看2-7节“电源失效时出现的事件”。
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  2-3-1 正常操作

   下面描述正常运行的操作程序。

   注意 在启动这台仪器之前，请仔细阅读所用转头的使用说明书，并确保你已选择了正确类型的试管并进入正确的量的样品。

	步
	操作和键入
	单元操作和考虑

	1
	打开这台机器的电源开关
	>>操作盘上显示屏点亮

>>腔门锁释放

	2
	安装转头
	>>安装前，请仔细阅读转头使用说明书

	3
	设定运行条件
	>>参看2-2-1节“设定运行条件”

	4
	按压真空键（你可以省略这一步）
	>>给转头腔抽真空状态

>>温度控制状态

>>转头腔中的真空度被显示在真空指示器上
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>>如果转头腔内含有潮气或结霜，它将长时间达到中等真空，在这种情况下，用布或类似东西擦净它。

>>如果样品对温度的上升很敏感，请不要按压开始键，直到腔中达到高真空为止。

	5
	按开始键

[image: image91.png]



	>>转头处于运行状态

>>计时器开始运行

>>在加速期间，转头在1000rpm下连续运转数秒钟以检查转头

>>转头加速到设定的速度，并以此速度运转

>>超速离心机在4000rpm下等待，直到达到中等真空
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	步
	操作和键入
	单元操作和考虑

	6
	规定离心机的消逝时间，或按压停止键

[image: image92.png]



	>>转头减速和停止

	7
	转头停止
	>>蜂鸣器响以指示转头已停止

	8
	按压真空键

[image: image93.png]



	>>真空停止，空气泄漏阀变得积极

   转头腔达到大气压力

>>门解锁，它可以打开和关闭

	9
	取出转头
	>>在转头完全停止时，取出转头


   运行模式指示在操作盘显示屏上显示如下：

[image: image94.png]U]





图2-3-3 运行模式的显示

   注意 当转头腔内没有足够的真空时，在操作开始或周围湿度是低的（100℃或更低），在4000rpm下真空等待时间可能变得较长，在加速到设定速度期间，仪器可能变成真空等待状态，因此，在开始操之前，通过按真空键，使转头腔抽真空足够（大约15分钟）。

2-16
  2-3-2 区带操作

区带操作是使用区带转头为密度梯度离心机以大容量样品离心的一种操作模式，区带操作由下列三个阶段组成：

	（1） 离心机在低速下运行，成为区带速度，样品能在这个阶段加入。

（2） 加速到设定的速度并分离样品。

（3） 离心机在区带速度下取出样品。
	[image: image95.png]B 2-3-4 E%Eﬁiﬁmﬂ






*区带速度

*区带速度：为了装入样品或卸下样品所需要的速度，区带速度通常设定在3000rpm，但是它能设定在2000rpm至3000rpm的范围，以100rpm递增，以便获得所需的速度，如何改变区带速度，请看2-8-5节“用户定制”。

[image: image96.png]


告诫
区带式离心机的详情请看区带转头手册。

下列解释如何执行区带运行。

	步
	操作和键入
	单元操作和考虑

	1
	把区带转头安装在主轴上
	>>看区带转头说明书

[image: image97.png]




	2
	在转头腔的碗状物上安装防护板
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	步
	操作和键入
	单元操作和考虑

	3
	在运行屏幕上，移动光标在[image: image98.png]


并通过数字键进入下列参数，以设定区带操作模式

[image: image99.png]



	[image: image100.png]



	● 参数

[image: image101.bmp]被指示在屏幕上信息显示区域中，区带操作模式就在这个区域

	4
	设定运行条件
	>>详情请看2-2节“基本的操作”

	5
	按压开始键

[image: image102.png]g




	[image: image103.png]



	● 转头开始加速至区带速度

● 温度控制开始

	
	
	注意 在区带速度下所消耗的时间不作为运行的一部分计算

	6
	在转头上安装密封组件
	>>详情参看区带转头手册

	7
	加样品和梯度溶液
	

	8
	在转头上安装帽组件
	

	9
	关闭腔门
	

	10
	按压真空键（这一步能够省略）

[image: image104.png]AU




	>>真空泵开始工作

>>腔门被锁住

	11
	再次按压“开始”键

[image: image105.png]g




	>>转头开始加速到设定的速度

注意 运行时间从按压开始键计数，当转头在高速下运转时，仪器仅能计数流逝的时间。

这可能改变运行时间的设定范围，详情请看2-8-5节


2-18
	步
	操作和键入
	单元操作和考虑

	12
	如果在设定的时间消逝之前，你需要停止运行，请按停止键

[image: image106.png]



	>>转头减速到区带速度，然后蜂鸣器响

	13
	按压真空键

[image: image107.png]



	>>真空泵停止工作，空气进入腔内

>>门锁被释放

	14
	打开腔门
	>>详情请看区带转头说明书

[image: image108.png]




	15
	除去帽总线
	

	16
	安装密封组件并下载样品
	

	17
	在运行屏幕上，把光标移动到在功能区域中的[image: image109.png]ZONAL



上，并通过数字键进入下列参数以设定到正常操作模式

[image: image110.png]0. 0 “EnTeRm




	>>转头减速到停止

[image: image111.png]



注意 在区带模式期间，转头不减速，即使按压了停止键，转头仍在区带速度下运转

	18
	确保转头在静止状态下，然后才除去转头
	>>如果转头仍然在旋转，就不要除去它，一直等到完全停止，才除去它


    注意 通过改变到正常模式，当你装和取样品时，你能减速转头至停止。
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2-4加速和减速的速率

  为了各种实验方案，加速和减速的速率能够在0至500rpm之间调节。

  下列的图和表显示了所选择的加速/减速码之间的关系，并因而导致加速/减速的时间。
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* 最小时间是驱动电机在最大转矩下加速或减速的时间，这个时间取决于转头的型号和驱动电机的机械阻力等。

**当减速选择F码时，滑行减速以停止驱动电机而无需刹车。

加速和减速速率应用的典型事例

	
	建议码号
	分离的情况

	
	加速
	减速
	

	密度梯度离心使用垂直转头
	5
	7
	试管中的样品和梯度液适应于加速和减速，因此，样品和梯度液能混合，尤其在大试管中，你使用快速的加速和减速

	通过CsCl等密度分离的DNA分离（自我形成的梯度）
	9
	7
	你能操作在最大加速速率下，因为密度梯度在运行期间尚未形成，比较好的是慢慢减速以获得锐利的波段

	粒化时使用固定的角度转头
	9
	9
	样品的迅速粒化是可能的（运行时间减少）

	密度梯度离心，使用回转吊桶转头
	8
	8
	样品和梯度液不适应，因此，层面混合的作用小于竖直转头，但是通过选择最小时间，不论在加速或减速中它是安全可靠的


注意 对于回转转头，如果加速/减速小于或等于8，它与紊乱液没有区别，当长时间被选择时，转头的偏心率就变大，不平衡报警指示灯可能变量。
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当使用没有销子的碳纤转头时：

当使用没有销子的碳纤转头时，确保在操作时使用加速[image: image113.png]


和减速[image: image114.png]


，如果任何其它的加速和减速设定被使用，驱动轴和转头可能出现事故。设定加速[image: image115.png]


使得转头大约在2分钟之内从0到500rpm，然后在大约15分钟内一直升到允许的最大速度，设定减速[image: image116.png]


，使得转头在大约15分钟之内从最大速度减速到500rpm，然后约在2分钟内减到0rpm。
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图2-4-1 设定加速＝0 ，减速＝0的操作

不带销子的碳纤转头的各种类型的序号如下所示：

RP67VF   Nos. 101至205

RP65VF   Nos. 101至112

RP55VF   Nos. 101至141

RP55VF2   Nos. 101至116

RP50VF   Nos. 101至128

RP65VF   Nos. 101至118

各种类型的碳纤转头序号大于上述的能使用任何加速码和减速码。
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2-5 如何使用功能区域

  这台超离包含有许多特点，例如阶梯式和其它可编程运行，离心力的显示和设定，和RTC（实时控制），所谓实时控制就是离心机能够在所需的日期和时间内 运行，这些特点是在功能区域中显示和规定的，该功能区是延伸的，如下图所示。
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图2-5-1 功能区域

  [image: image119.png]


：设定一个序号

  [image: image120.png]RLM




：从运行屏幕转到转头管理区域

  [image: image121.png]


：编程，存储和调出运行条件，这个特点也提供一个阶梯式运行，多种运行条件的继续运行。

  [image: image122.png]RTC



：设定开始时间和停止时间，该超离在所需的日期和时间下运行。
  [image: image123.png]RCFmax




：最大半径下的最大离心力rmax是转头的最大半径，这个特点可使系统自动地计算和显示最大离心力，它也可设定RCFmax值并计算速度。

[image: image124.png]



图2-5-2 转头半径

  [image: image125.png]RCFavg




：平均半径下的平均离心力，ravg是转头的平均半径，它使系统自动地计算和显示平均离心力，它也可设定RCFavg值并计算速度。

  [image: image126.png]CWT



：执行ω2T运行和算术运行。

  [image: image127.png]


：打开或关闭除霜装置。

[image: image128.png]ZONAL




：在区带操作和正常操作之间选择。

  上述特点能够联合使用。

  当所有的设定进入时，请按压ESC以返回到运行屏幕，然后进入另一个特点的设定以形成联合使用。

  注意 为了执行[image: image129.png]


和[image: image130.png]RTC



的联合应用，首先设定[image: image131.png]


然后设定[image: image132.png]RTC



，一旦[image: image133.png]RTC



被激活，你就不能够改变运行时间，因此，你不能激活[image: image134.png]


。
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2-5-1 已编程序的操作

    当离心条件频繁使用时，你每次离心时都要进入相同的条件是不大方便的。

    这种离心机有一个已编程序操作特点，它存储着运行条件，当存储着你经常使用的运行条件时，允许你调出这些条件，你希望长期保存着（即使电源开关关闭，离心机仍保留着已进入的条件）

    这台离心机的程序存储区如下图所示，它有20个存储区，每个存储单元中有9步。

因此，20种模式的运行条件能被存储，并且每个存储器能存9步，当这台机器运行时，它允许你改变速度，允许时间，温度和其它操作时间（阶梯式操作）。
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图2-5-3 程序区

2-23
（已编程序操作特性的基本操作）
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[image: image137.png]i





注意 当机器在运行时，你不能创建，编辑或删除程序的，当不是运行时，你可以执行这些操作，然而，你可随时调查存储屏幕。
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1. 为运行条件编程（创建或编辑）

下表显示的是为存储（创建）或改变一个运行条件的程序。

	步
	键的操作
	屏幕显示和考虑

	1
	在运行屏幕上，使用指针键把光标移动到[image: image138.png]


，并按压确认键，然后把光标移动到[image: image139.png]FROG




上并按压确认键
	[image: image140.png]




	● 存储器号设定区域闪亮

● 功能区域转到变成区域

	2
	按压向上指针键[image: image141.bmp]使[image: image142.png]


闪亮，然后按压确认键
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>>如果你想存储一个新的条件，把它进入到一个空的存储单元上
	● 显示转到变成屏幕，并且存储器号选择区域闪亮



	3
	使用数字键，进入一个存储单元号，这个单元是你想存储的（或改变的）。例子：为了把一个条件存储到存储单元3，按[image: image144.png]3) (enTER)
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	● 你刚规定的存储屏幕被显示
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	步
	键的操作
	屏幕显示和考虑

	4
	选择“创建或修改”

[image: image146.png](2 (ENTER




	[image: image147.png]



	● 在底行的信息区域变成左边的图形显示

	5
	进入一个所需的条件，例如，选择“速度”

[image: image148.png](1} [ENTER]
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	● 画面转到选择转头屏幕

	6
	选择所需的转头，从“所用转头表”中选择所需的转头

[image: image150.png](1} [ENTER]
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	● 你能够搜索到你所需的转头号，为了在最近的日期/时间上运行

● 画面转到选择转头屏幕

	
	为了从“转头目录”中选择所需的转头

（1）选择“转头目录”：

[image: image152.png](Z) (ENTER)




（2）在转头类型中选择固定式角度转头（当使用固定式角度转头[image: image153.png]PIDAT



）

[image: image154.png](1} [ENTER]
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	●画面转到选择转到选择转头屏幕

	
	
	[image: image156.png]



	●画面转到固定角度转头表屏幕
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	步
	键的操作
	屏幕显示和考虑

	
	（3）选择固定的角度转头[image: image157.png]PIDAT
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	●[image: image160.png]PIDAT



的规格被显示

	
	为了从“转头管理”中选择所需的转头

（1）选择“转头管理”

[image: image161.png](3] (enTer




（2）使用指针键向上或向下键[image: image162.png]e



选择所需的转头（当使用固定的角度转头[image: image163.png]P1OBATZ



）
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	●画面转到转头管理屏幕并转头表被显示

	
	
	[image: image166.png]




	●在先前速度屏幕中的速度区域在闪亮

●你刚进入的转头类型显示在屏幕的底行

	
	为了不选择转头：

（1）选择“None”

[image: image167.png]



	[image: image168.png]TR——





	●在先前速度屏幕中的速度区域在闪亮
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	步
	键的操作
	屏幕显示和考虑

	7
	进入速度（RCFmax或RCFavg或ω2T）时间，温度，加速或减速的值

例：

[image: image169.png]Lol (@
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	[image: image170.png]



	● 当你完成进入第1步，第2步的运行条件时，进入到输入等待状态

	
	
	>>在阶梯式操作中，为了进入众多步的运行条件，可从上述连续操作（见2-5-2节“阶梯式操作”。

>>你不能跳过某一步（你不能在第1步中进入的东西在第2步进入）

	
	为了改变某个运行条件，把光标移动到你想要改变的项目上，然后进入一个值
	[image: image171.png]



	● 这种图表显示，如果你移动光标并进入时间区域，你将进入输入等待

	8
	按向下指针键[image: image172.bmp]，使底行信息区的数值部分闪亮，然后，选择“yes”

Yes[image: image173.png]



No[image: image174.png]2 [ENTER




	>>如果选择“yes”

[image: image175.png]


●在底行中的信息区转到显示左边的图表，并且把运行条件存储在存储单元3中的存储完成。

>>如果你选择“No”，在底行中的信息区转到在步4中你所看到的，选择一个新的设定。

[image: image176.png]




	9
	在进入存储器运行条件之后，进入用户名

（1）按压ESC键

（2）当把用户名放在存储器的运行条件时，选择“yes”

[image: image177.png]



	>>当你按ESC键时，底行信息被显示

（1） 关于用户名是否应当输入或删除的选择区域出现了。

[image: image178.png]



（2） 为了选择输入或删除的选择区域显现

[image: image179.png]
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	步
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	9
	（3） 选择“输入用户名”

[image: image180.png]



（4） 进入ID号4位数，它已被注册

[image: image181.png]



（5） 检查用户名并选择“yes”

[image: image182.png]



	（3）画面转到ID码输入区域

[image: image183.png]



（4）画面转到用户名检查区域

[image: image184.png]



（5）画面转到注册完成信息区域

[image: image185.png]




	10
	把注释增加到存储器中的运行条件上。

（1） 按压ESC键

（2） 把注释增加到存储器中的运行条件上选择“yes”

[image: image186.png]



（3） 选择“输入注释”

[image: image187.png]



（4） 进入注释，8个参数或少于8个参数


	>>当你按压ESC键时，底行信息被显示

（1） 选择区域出现，为输入或删除“注释”

[image: image188.png]



（2） 为选择输入或删除的选择区域显现

[image: image189.png]



（3） 画面转到注释注册区域

[image: image190.png]Curger ey §
Selectiny thecester





（4） 从左侧进入注释

[image: image191.png]?
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	步
	键的操作
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	10
	（5） 在进注释的参数后，移动光标至[image: image192.png]


并按压[image: image193.bmp]键以注册参数串

（6） 检查注释的内容选择“yes”

[image: image194.png]



	（5） 画面转到注释检查区域

[image: image195.png]



（6） 画面转到注册完成区域

[image: image196.png]




	11
	当存储已满时，请按ESC键数次
	>>首次按压ESC键，一个信息在底行显示，你可以看到如步3所示内容，为了运行离心机，选择运行

[image: image197.png]



>>再按压ESC键，显示程序图屏幕，如步3所示

[image: image198.png]Step User  Cerameter ek





● 确保条件被存储在3号存储器中

>>第三次按压ESC键以返回到运行屏幕（程序屏幕）

[image: image199.png]
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	步
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	11
	
	>>第四次按压ESC键以返回到运行屏幕（功能区域）

[image: image200.png]ALY [FRe-ATc]
B [ToRAL )







  注意（1）如果你在已经存储运行条件的存储区域，制造或改变存储，那么先前的条件是被新条件所取代。

      （2）当离心机运行时（即转头旋转时），你就不能存储运行条件，只有当不运行时，才能执行这个功能。
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  2. 如何执行一个已编程序的操作

如下所示的是如何执行“已编程序的操作”，也就是如何调出一个已存储的运行条件，因而在这台离心机上运行。

（a） 如果你知道所需要的存储单元的号

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	打开离心机电源开关
	>>显示屏幕出现

>>门销释放

	2
	安装转头
	把转头安全可靠地安装在主轴上

	3
	当在运行屏幕中，使用指针键把光标移动到[image: image201.png]


上并按压确认键

下一步，把光标移动到[image: image202.png]PROG




上，并按压确认键
	[image: image203.png]



	●存储器号设定区域闪亮

●功能区域转到编程区域

	4
	进入你想要操作的存储单元号

例子：为了调出3号存储单元，请按[image: image204.png]



	[image: image205.png]59

120





●存储器中的运行条件出现在各自的区域中

>>底行的信息区域显示[image: image206.png]PROG





>>如果步进区域如下图所示，这就意味着你刚调出的存储单元存储着复合运行条件（阶梯式特性），详情请看2-5-5“阶梯式操作”。

[image: image207.png]STEP




  在运行屏幕中，这一步   最后一步

  的运行条被显示（这

种场合下的第一步）

>>系统不加速，键入一个没有存储数据的存储单元号
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	5
	在正常的操作下，无须改变行条件来运行离心机
	>>根据2-3-1节“正常的操作”来运行。

>>如果在调出一个程序后，你要改变运行条件（例如，速度和时间），那么你刚调出的程序被取消，你必须使用它再调一次


    （b）如果你不知道所需要的存储单元号

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	打开离心机的电源开关
	>>显示屏幕出现

>>门销释放

	2
	安装转头
	把转头安全可靠地安装在主轴上

	3
	当在运行屏幕中，使用指针键把光标移动到[image: image208.png]


上并按压确认键，然后移动光标至[image: image209.png]PROG




上，并按压确认键
	[image: image210.png]



	●存储器号设定区域闪亮

●功能区域转到编程区域

	4
	按向上指针键[image: image211.bmp]使[image: image212.png]


闪亮，然后按确认键
	[image: image213.png]e Remask
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	●画面转到编程图屏幕并且存储器号选择区域闪亮
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	5
	使用数字键进入你要存储数据的存储器号

为了调出3号存储器，按

[image: image214.png](3) entER)




	[image: image215.png]



	● 指定的存储单元的图像出现

	
	
	>>如果你刚调出的存储器单元中的内容，不是你想要的，请按ESC键以返回到程序图屏幕并再调另一个号的存储单元

	6
	如果你想运行这个存储单元选择运行

[image: image216.png](1) (EnTeR)




	[image: image217.png]



	●底行的信息区域转到你在页底所看见的内容

	7
	为了运行离心机，选择“yes”

Yes [image: image218.png]



No [image: image219.png]ENTER




	>>如果选择“yes”

[image: image220.png]



>>如果选择“No”，在底行中的信息区域显示如步5中的内容，请选择一个新的条件

	8
	按压ESC键

[image: image221.png]



	[image: image222.png]



	●画面转回到运行屏幕

●在存储器中的运行条件中出现在各自的区域中

	
	
	>>底行的信息区域显示[image: image223.png]PROG





>>如果步进区域如下图所示，这就意味着你刚调出的存储单元存储着复合运行条件（阶梯式模式），详情请看2-5-5“阶梯式操作”。

[image: image224.png]STEP




  在运行屏幕中，这一步   最后一步

  的运行条被显示（这

种场合下的第一步）
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	9
	在正常操作模式下，不须改变运行条件来开始运行离心机
	>>根据2-3-1节“正常操作”来运行这台机器

>>如果你调出一个程序后，要改变运行条件（例如速度和时间）那么你刚调出的程序将消失，你必须再次调出该程序


注意：（1）当运行时，要检查存储单元中程序的内容（运行条件）请按（b）中的步3至步5去做，检查之后，按ESC键以返回到运行屏幕。

     （2）为了执行带RTC（实时控制）的已编程序的操作，调出一个已编程序单元，然后设定RTC。然后系统将计算机已编程序所有步的总的运行时间和计算RTC的开始时间，因此，在设定RTC之后，就不能够调出这个程序存储器。
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  2-5-2 阶梯式操作

这种超速离心机包含有阶梯式操作特性，它在一个程序存储区域存储着两个以上的运行时间，在操作中，它可在不同的速度，运行时间，温度和其它参数之间更换，这种离心机可存储高达9步，这一节通过带某些例子来解释如何设定的。

（1） 如何激活阶梯式操作

[典型设定]

下表是解释一个三步运行的例子和如何激活阶梯式操作。

	
	步1
	步2
	步3

	速度

运行时间

温度

加速

减速
	100,000rpm

3h

20℃

9

9
	90,000rpm

2h

20℃

9

9
	80,000rpm

1h

20℃

9

7


[image: image225.png]41
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	步
	键操作
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	1
	当在运行屏幕时，使用指针键把光标移动到[image: image226.png]


上，并按确认键，然后把光标移动到[image: image227.png]PFROG




并按确认键
	[image: image228.png]



	●存储器号设定区域闪亮

●功能区域转到程序区域

	2
	按压向上指针键[image: image229.bmp]使[image: image230.png]


闪亮，然后按压确认键
	[image: image231.png]




	●功能区域转到程序区域为了存储新的条件，把它进入到一个空的存储器单元中

●功能区域转到程序程序图屏幕，并存储器号选择区域闪亮

	3
	使用数字键，进入一个你想要存储的存储器单元

为了把数据存入到3号存储单元中，请按压

[image: image232.png]3 (enter
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	●所指定的存储器单元的图像显示出来
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	4
	选择“创建或修改”

[image: image234.png](2 (enteR]




	[image: image235.png]



	●在底行的信息区域转到你左手侧的画面

	5
	进入一个所需的条件，选择速度，请按压

[image: image236.png]



	[image: image237.png]1.tgef Roter Uist

{5 ost rezent rotors)
2.Ritne Cialog,

{41l available rator types -1 SN
3, Beoc emaganet

(Porsora. 3M otar uith S/F)

4w (Rasen o Fan Scree)
ok

Sac <he Gesived ausher.





	● 画面转到选择转头屏幕

	
	为了不选择转头，请按

[image: image238.png]4] [enTER




	[image: image239.png]



	●画面转到速度先前设定区域，并速度区域闪亮

	
	
	>>为了选择和进入RCFmax或RCFarg请看2-5-1（1）“编制程序的允许条件（创建或修改”

	6
	为步1规定运行条件

[image: image240.png]o9 e
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	[image: image241.png]



	●为第1步进入完整的运行条件

	
	
	>>如果在第一步中设定减速的数值后，你按压向下指针键[image: image242.bmp]，那么设定运行条件完毕，并第2步进入输入的等待状态

	7
	然后为步2规定运行条件
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	[image: image244.png]



	●第3步运行条件的进入完成，并第4步准备输入
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	8
	最后为第3步规定运行条件

[image: image245.png](8]0)o)@
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	[image: image246.png]



	●第3步运行条件的进入完成，并第4步准备输入

	9
	按压向下指针键[image: image247.bmp]，使在底行中的信息区域中的部分值闪亮，然后选择“yes”

Yes[image: image248.png]



No[image: image249.png](2 (enTer




	>>如果选择“yes”

●底行中的信息区域跳转到如左侧所显示的画面，运行条件存储各自的存储单元中

[image: image250.png]



>>如果选择“No”

底行中的信息区域转到步4中，输入新的设定

[image: image251.png]




	10
	进入阶梯式运行条件后，进入用户名

（1） 按压ESC键

（2） 当用户名进入存储的运行条件时，选择“yes”

[image: image252.png]



（3） 选择“输入用户名”

[image: image253.png]



（4） 进入4位数ID码，它已经注册

[image: image254.png][2) (3) enter)




（5） 检查用户名，并选择“yes”

[image: image255.png]



	>>当你按压ESC键时，底行的信息被显示

（1） 选择区是用于输入用户名或删除用户名的

[image: image256.png]



（2） 用于选择输入或删除的选择区显现

[image: image257.png]



（3） 画面转到ID码的输入区域

[image: image258.png]



（4） 画面转到用户名检查区域

[image: image259.png]



（5） 画面转到注册完成区域

[image: image260.png]
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	步
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	11
	把注释增加到存储器中的运行条件上

（1） 按压ESC键

（2） 为了把注释增加到存储器中的运行条件上

选择“yes”

[image: image261.png]



（3） 选择“输入注释”

[image: image262.png]



（4） 为注释进入8个参数或低于8个参数

（5） 进入注释参数之后，移动光标至[image: image263.png]


并按压确认键以注册该字符串

（6） 检查注释的内容并选择“yes”
	>>当你按压ESC键时，底行的信息被显示

（1） 输入或删除注释的选择区域显现

[image: image264.png]



（2） 选择输入或删除的选择区域出现

[image: image265.png]



（3） 画面转到注释注册区域

[image: image266.png]



（4） 注释从左边进入
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（5） 画面转到注册检查区域

[image: image268.png]



（6） 画面转到注册完成信息区域

[image: image269.png]
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	步
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	12
	当存储已满时，按压ESC键

[image: image270.png]



	[image: image271.png]




	13
	选择“运行”

[image: image272.png]



	[image: image273.png]




	14
	为了运行离心机，选择yes

Yes[image: image274.png]



No[image: image275.png]



	>>如果选择“yes”

[image: image276.png]



>>如果选择“No”底行中的信息区域显示步10 的内容，请重新选择

	15
	按压ESC键

[image: image277.png]



	[image: image278.png]( 0)) (o:23))( 2.9
(100000])(_3:00]](20.9]





>>底行的信息区域显示[image: image279.png]PROG




	●在存储器中第1步运行条件显示在各自的区域中

●画面转到运行屏幕

	16
	在正常操作模式下，无须改变操作条件，开始运行离心机
	>>根据2-3-1节“正常操作”运行离心机

>>如果在调出一个程序后，你改变运行条件（例如速度和时间），那么你刚调出的程序消失，你必须重新调出这个程序

>>按压启动，使转头在步1的运行条件下旋转

>>当步1结束时，系统会自动地移动到步2和步3
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注意①步的显示

      程序区域显示步，如下所示：  

[image: image280.png]STEP




                 在运行屏幕中，这一步   最后一步

                 的运行条被显示（这

种场合下的第一步）

当系统完成了第1步后，会移动到第2步

[image: image281.png]



当系统完成了第2步后，会转到最后一步，第3步

[image: image282.png]



因此，你能在指定的存储器中看到已存储多少步，离心机遵照每一步。

②当机器运行的时候（当转头旋转时），你不能存储阶梯式运行条件，当不运行时，你总是可以执行这个功能。

③为了检查，阶梯式程序存储单元中的内容（运行条件）遵照1到3过程，检查之后，为了返回到运行屏幕，请按压ESC键。

④为了执行阶梯式运行和RTC运行合在一起运行，请调出程序存储单元，然后设定RTC（实时控制）（见2-5-3节“RTC”特性）。然后系统计算已编程序的所有步的总的运行时间，并计算RTC开始时间，因此，在程序设定了RTC之后，是不能够调出程序存储单元的。
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（2） 删除一个程序

这一节解释如何在程序存储器中删除一个已存储的运行条件的设定，为了删除一个存储单元，要删掉这个存储单元中的所有步。

注意 当机器运行时，你能够删除一程序存储单元，当在功能中没有时，也不执行这个功能。

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	当在运行屏幕时，使用指针键把光标移动到[image: image283.png]FPROG « ATC|




上并按确认键，然后把光标移动到[image: image284.png]PROG



上并按确认键
	[image: image285.png]




	●存储器号设定区域内容

●功能区域转到程序区域

	2
	按压向上指针键使[image: image286.png]PROGRAM




内容，然后按压确认键
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	●画面转到程序图屏幕并且存储器号区域闪亮

	3
	使用数字键进入你想要的存储器号

为了删除存储器号，请按压

[image: image288.png]3 (EnTER




	[image: image289.png]



	●你刚规定的存储单元的图像显现

	4
	选择“删除”

[image: image290.png]3 (EnTER




	[image: image291.png]



	●底行中的信息区域转到左侧的画面
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	5
	为了删除这个存储单元，请选择yes

Yes[image: image292.png](1 (enTER)




No[image: image293.png]2 (enTER




	>>如果选择“yes”
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	●系统删除3号存储单元中所有的运行条件（当在阶梯式时，所有的步被删除）



	
	
	>>如果你选择“No”时，屏幕转到第3步，你可重新选择

	6
	按压ESC键数次，以返回到运行屏幕
	>>如果你删除了一个存储单元，你就不能根据这个单元来运行离心机


  （3）其它的程序

    1）改变运行参数

调出你想要的存储单元并进行修改，或着删除存储单元，然后存储一个新的运行条件。

为了修改时而导致步数减少，删除存储单元，然后进入新的运行条件的设定并存储它们，当已编程序已运行时，运行条件的修正限定了当前运行的步。

2）从一个修改的步来开始运行离心机

  你不能够从存储器中的一个修改的步来运行离心机，包括复合步。

  为了修改步，存储（注册）运行条件，随后的步在另一个存储单元中，然后调出这个存储单元并运行它。

3）速度报警继续响是怎么回事？

  如果某步中的速度超出了你的转头的最大允许值时，系统将消除这一步，并显示“速度”警告。

  双击所有步的速度，并消除这一错误信息。

4）在运行中停止离心机

   按压STOP，转头停止，系统将不移动到下一步。
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  2-5-3 RTC（实时控制）特性

CP-MX系列包含有内部时钟，它允许你在规定开始时间和结束时间来运行机器，在规定的时间下运行机器的特点被称作RTC特性，这个特性给你解除了为“延迟启动操作”计算延迟时间的麻烦。

下面用一个例子来解释如何执行RTC运行。

例：你把转头安装在离心机上，在下列运行条件表下，在1月20日晚运行，在第二天早上9:30取出样品。

（1） 转头：P100AT2
（2） 转速：100,000rpm

（3） 分离时间：4小时

（4） 控制温度：4℃

（5） 加速模式：9

（6） [image: image631.png](0 B @) KT



减速模式：7

图2-5-5 典型的RTC运行

在这个例子中，你设定上述运行条件（2）至（6），设定RTC运行的完成时间是1月21日上午9:30并开始离心。

（你能同样地设定21日上午5:30开始离心时间来代替完成时间9:30am）。
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  如何执行一个RTC运行

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	当在运行屏幕中设定操作条件，使用光标至速度部分，进入输入等待，然后按压

[image: image295.png]Tr@oe
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移动光标至[image: image296.png][PROG + RTC)




，然后按压确认键[image: image297.png]



	[image: image298.png])| 0
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	●为了规定运行时间（离心时间），不设定HOLD，使用10个键进入运行时间

●在功能区域中[image: image299.png][PROG + RTC)




闪亮

	2
	移动光标至[image: image300.png]ATC




并按压确认键[image: image301.png]¢ R
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	●画面转到RTC设定屏幕

	3
	选择你想要设定的项目

为了选择“设定停止时间”请按压

[image: image303.png]



	>>选择“设定停止时间”

[image: image304.png]atart tite
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●“da”项闪亮，“mm”和“dd”指示当前的日期

>>选择“设定开始时间”

[image: image305.png]atart tite
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●如果在30秒内给你不作任何输入，光标消失，你不能输入3，此时，按压指针键
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	4
	使用指针键和数字键进入月，日，时和分，最后按确认键
	[image: image306.png]@Selezt ks
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>>为了设定“时”，使用0到23之间的数字（24小时制）

>>进入比当前晚的时间

  当设定“停止时间”时，允许离心时间和离心开始时间的设定，离心开始时间要晚于当前时间

>>你不能够设定大于20天的离心开始时间

	5
	如果你确信设定正确，选择yes

Yes[image: image307.png][ (enter




No[image: image308.png]2] (enter




	>>如果选择“yes”

[image: image309.png]



画面转到运行屏幕，规定的RTC时间出现

信息区域显示[image: image310.png]RIC





>>如果选择“No”，将显示第2步内容，可重新选择

	6
	在运行屏幕中检查RTC设定，然后按开始键

[image: image311.png]
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	>>根据2-3-1节“正常操作”运行这台仪器

>>一旦RTC设定已完成，你就不能改变运行时间（离心时间）

如果你想改变运行时间，首先要消除RTC

>>按压START键，使系统进入“延迟”条件，使离心机等待，直到设定时间完，这台离心机将自动地使转头在规定的时间和规定的期间旋转

[image: image312.png]



●在信息显示区域中的运行模式转到“延迟”
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注意 1）对于RTC运行，运行模式指示在屏幕上显示如下图所示。

[image: image633.png]HE C(rpm)





图2-5-6 运行模式显示（RTC）

2）在下列任何一种情况下，都不能进行RTC设定。

1 当运行屏幕是处在HOLD（连续运行）

[image: image313.png]



设定运行时间（离心时间），不是HOLD屏幕而是数字值。

2 当它晚于开始时间时

   [image: image314.png]


设定开始时间，当然这个时间要晚于当前时间。

3 当开始时间大于当前时间后的20天时

   [image: image315.png]


设定时间不大于20天。

3）在设定RTC之后，为了改变运行时间（离心时间），消除RTC然后设定新的运行时间。

4）为了执行带RTC运行的已编程序的联合操作，请调出一程序存储单元，然后设定RTC。

   系统计算已编程序操作的所有步的总的运行时间和计算RTC的开始时间。

5）为了使这台超离停止RTC操作，请按停止键，然后系统停止RTC运行和停止转头。
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	（1） 当在运行屏幕时，使用指针键把光标运动到[image: image316.png][PROG + RTC|




上，然后按压确认键

（2） 使用指针键把光标运动到[image: image317.png]RTC



上，然后按压确认键
	[image: image318.png]=
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>>信息指示器显示[image: image319.png]RTC




	●功能区域转到RTC区域

	2
	按压指针键使[image: image320.png]RTC



闪亮，然后按确认键
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	3
	改变日期和时间设定

（1）选择“设定停止时间”或“设定开始时间”

为了改变“设定停止时间”请按压

[image: image322.png]



	[image: image323.png]@Selact’ the desirad zor.





	●功能区域转到RTC区域画面转到你能进入停止时间（或开始时间）的屏幕

	
	（2）执行1“如何执行RTC运行”中的第4步来改变日期和时间的设定
	见（1）“如何执行一个RTC运行”


  3 取消RTC的设定

    取消程序取决于RTC运行是开始（按压开始键）还是没开始。

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	（1） 当在运行屏幕时，使用指针键把光标运动到[image: image324.png][PROG + RTC|




上，然后按压确认键

（2） 使用指针键把光标运动到[image: image325.png]RTC



上，然后按压确认键
	[image: image326.png]



>>信息指示器显示[image: image327.png]RTC




	●功能区域转到RTC区域
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	2
	按指针键使RTC闪亮，然后按压[image: image328.png]ENTER



键
	[image: image329.png]SRR R






	3
	[在开始RTC运行之前]

（1）选择“删除设定RTC”

[image: image330.png]3) (enter,




（2）选择“yes”

[image: image331.png]T (evTER




	[image: image332.png]



	●在底行中的信息指示器变化了

	
	
	>>如果选择“yes”
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	● RTC设定已被删除



	
	
	>>如果选择“No”，将显示第2步中的信息请重新选择

	
	[在开始RTC运行之前]

（1）选择“删除设定RTC”

[image: image334.png]3) (enter,




（2）选择“取消RTC-NO运行”

[image: image335.png]T (evTER




（3）选择“取消RTC-Start运行”

[image: image336.png]



	[image: image337.png]



	●在底行中的信息指示器变化了

	
	
	[image: image338.png]





	
	
	[image: image339.png]
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	3
	（4）选择“继续RTC”

[image: image340.png]3) (enter,




（5）按压ESC键

[image: image341.png]EsC
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	[image: image343.png]



	●画面返回到运行屏幕

	
	
	>>在底行中的信息指示器显示[image: image344.png]RIC.
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  2-5-4 显示和设定RCF

这台超速离心机在它的内部存储器上存储着每个转头的最大半径和平均半径，当设定一个速度时，这台机器会自动地计算和显示RCF（相对离心力）值，当设定一个RCF值时，这台机器又会自动地计算和显示速度，下表描述如何显示和设定RCF的。

1. 如何显示和设定RCF值

当所用的转头已被仪器识别时

（当转头型号被显示在信息显示区域中）

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	当在运行屏幕时，设定速度
	>>见2-2-1“设定运行条件”

	2
	使用指针键把光标移动到[image: image345.png]


上，并按压确认键
	[image: image346.png](CT23)
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	●功能区域转到左侧画面并且RCFmax区域闪亮

	3
	把光标移动到RCFmax上(或RCFavg)并按压确认键
	[image: image347.png]



	●转头在旋转时，RCF显示区域显示RCF值

RCF显示区域

RCF设定区域



	
	
	>>RCF值连同你在第一步中刚进入的设定速度值一并在RCF设定区域内显示


注意 按压ESC键以消除RCF区域
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当所用转头不被识别时

（当转头型号被显示在信息区域中）

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	在运行屏幕设定速度
	>>见2-2-1“设定运行条件”

	2
	（1）使用指针键把光标移动到[image: image348.png]


上，并按压确认键

（2）使用指针键把光标移动到RCFmax上(或RCFavg)并按压确认键


	[image: image349.png]



	●在功能区域显示的内容变化了

●[image: image350.png]


区域闪亮

●功能区域转到RCF区域

●转头表在闪亮

	3
	检查转头表闪亮，并按压确认键

[image: image351.png]ENTER
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	●画面转到显示选择转头屏幕
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	4
	选择一个所需的转头，为了从“已用的转头表”中选择所需的转头，请按压

[image: image353.png]71 (enTER)
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	●画面转到已用的转头表屏幕

●你能够搜索到你所需的转头号，它是在最近的日期和时间内运行的

	
	为了从“转头目录”中选择你所需的转头

（1）选择“转头目录”

[image: image355.png](2]} enter)




（2）在转头型号中选择固定的角度转头（当使用固定的角度转头P90AT）时，请按压

[image: image356.png]71 (enTER)




（3）选择固定的角度转头P90AT

[image: image357.png](3] “EnTER)
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	●画面转到转头表屏幕

	
	
	[image: image359.png]



	●固定的角度转头表被显示

	
	
	[image: image360.png]8
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	●P90AT转头的规格被显示
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	4
	（4）检查转头的规格之后，选择“yes”

[image: image361.png]71 (enTER)




	>>当你选择“yes”时
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[image: image362.png]



	●画面返回到运行屏幕，选择的转头的型号被显示在底行的信息显示区域中

RCF显示区域

	
	
	●旋转转头的RCF值被显示在RCF显示区域中

>>当选择“No”时，画面转到步4的（2）的画面

	
	为了从“转头管理”中选择所需的转头

（1）选择“转头管理”

[image: image363.png](2]} enter)




（2）使用向上或向下指针键来选择所需的转头

（当使用固定的角度转头P100AT2时）

[image: image364.png]
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	●画面转到转头管理屏幕，并且转头表被显示

	
	
	[image: image366.png]



	●画面返回到运行屏幕，所选择的转头型号被显示在底行的信息显示区域

RCF显示区域

	
	
	>>旋转转头的RCF值被显示在RCF显示区域
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2. 如何设定RCF值

进入转头号和RCF值，机器将计算，设定和显示速度，显示如下：

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	当在运行屏幕时，设定一个速度
	>>见2-2-1“设定运行条件”

	2
	（1）当在运行屏幕时，使用指针键把光标移动到[image: image367.png]


上，并按压确认键

（2）把光标移动到RCFmax上(或RCFavg)并按压确认键


	[image: image368.png]— e ]
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	●功能区域转到如左图显示画面

●[image: image369.png]


区域闪亮

●功能区域转到RCF区域

●转头表区域闪亮

	3
	检查转头表闪亮后，并按压确认键
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	●画面转到选择转头屏幕
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	4
	选择一个所需的转头，从“已用的转头表”中选择一个所需的转头

（1）进入在转头表中发现的号（例如选择P100AT2）

[image: image371.png]71 (enTER)
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	●画面转到已用的转头表屏幕

●你能够搜索到你所需的转头号，它是在最近的日期和时间内应用的

	
	为了从“转头目录”中选择你所需的转头

（1）选择“转头目录”

[image: image373.png](2]} enter)




（2）在转头型号中选择固定的角转头（当使用固定的角转头P90AT）

[image: image374.png]71 (enTER)




（3）选择固定的角转头P90AT

[image: image375.png](3] “EnTER)
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	●画面转到转头表屏幕

	
	
	[image: image377.png]



	●角度转头表被显示
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	●P90AT转头的规格被显示出来
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	4
	（4）检查转头的规格之后，选择“yes”

[image: image379.png]71 (enTER)




	>>当你选择“yes”时

[image: image380.png]



	● 画面返回到运行屏幕，选择的转头的型号被显示在底行的信息显示区域中

RCF显示区域

RCF设定区域

	
	
	>>对应于当前设定速度的RCF值被显示在RCF设定区域中

  （[image: image381.bmp]：没设定时的最初时间被显示）

>>当选择“No”时，画面转到步4的（2）的画面，请执行重新选择

	
	为了从“转头管理”中选择所需的转头

（1）选择“转头管理”

[image: image382.png](2]} enter)




（2）使用向上或向下指针键来选择所需的转头

（当使用固定的角度转头P100AT2时）

[image: image383.png]



	[image: image384.png]&

Q
0
3
2
]
1
H





	● 画面转到转头管理屏幕，转头表被显示

	
	
	[image: image385.png]




	● 画面转到运行屏幕，并且所选择的转头型号被显示在底行的信息显示区域上

RCF显示区域

RCF设定区域

	
	
	>>对应于当前设定速度的RCF值被显示在RCF设定区域

  （[image: image386.bmp]：没设定时的最初时间被显示）
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	5
	使用指针键把光标移动到RCF设定区域，并进入一个所需的离心力，

例：[image: image387.png]



[image: image388.png](510 (8] (0] EnteR)




	[image: image389.png]



	● 你刚进入的值显示在RCF设定区域

● 基于该转头和RCF值，系统会自动地计算速度并显示在速度显示区域

	
	
	● 规定RCF值（×100g）

如果你在30秒之内没有输入，光标将消失，你将不能再输入了，此时按一下指针键


  注意（1）按压ESC键以取消RCF区域

（2）当你在基于RCF值所确定的速度下运行这台离心机时，在RCF设定值和实际值之间可能出现轻微的误差（高达2％），因为速度设定是以100rpm递增的。

2-61
  2-5-5 设定ω2T

这台机器提供一个执行ω2T运行的功能，设定ω2T值代替运行时间。


	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	当在运行屏幕时，设定速度
	>>见2-2-1“设定运行条件”

	2
	（1）使用指针键把光标移动到[image: image390.png]


的运行屏幕并按压确认键

（2）把光标移动到[image: image391.png]


上，并按压确认键
	[image: image392.png]<]
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	● 在功能区域中显示的内容发生变化

● [image: image393.png]


在闪亮

● 功能区域转到ω2T区域

ω2T显示区域

ω2T设定区域

	3
	使用指针键把光标移动到ω2T设定区域，并进入所需的ω2T值

例：9.87×1011

[image: image394.png]EHITe0O0
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	[image: image395.png]



	● 你进入的值在ω2T设定区域显示

● 从速度和ω2T值来计算时间值，并运行时间被显示在时间设定区域


2-62
	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	4
	当你按压开始键时，机器开始执行ω2T运行
	[image: image396.png]



	● 被执行的算术运行和积分运算被显示在ω2T显示区域中

   ω2T显示区域


  注意 当ω2T显示区域的ω2T值达到设定的ω2T值时，机器减速并停止，在减速期间，ω2T被积分并且它的结果被显示直至停止。

2-63
  2-5-6 除霜功能（除霜和干燥）

在下列两种情况下，都要通过使用除霜功能来执行除霜和干燥。

（1）在操作前或操作完成时除去转头后，要对转头腔执行除霜和干燥。

（2）为了防止转头腔中的凝结，在操作后除去转头时，

注意 1）如果转头腔内是潮湿的，达到高真空是要很长时间的。

     2）在开始除霜操作前，要关闭腔门。

     3）如果在转头腔内有许多水，要擦净它。

     4）由于除霜操作（10分钟左右），转头的温度要上升1℃或小于1℃。

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	使用指针键把光标移动到[image: image397.png]DEF)



上
	[image: image398.png]



	● 把光标移动到[image: image399.png]DEF)



上，使之闪现

	2
	检查[image: image400.png]DEF)



是闪现，并按压确认键
	[image: image401.png]



	● [image: image402.png]DEF)



被显示在信息区域中

● [image: image403.png]DEF)



在除霜期间，在信息区域内闪现


  [除霜操作]

  在设定除霜功能时，除霜操作根据离心机的状态不同而不同，当除霜操作执行时，同时真空操作进行。

	
	当转头停止时（状态指示：“STOP”）
	当转头在运行时（状态指示：“ACCEL”“RUN”“DECEL”

	操作
	在除霜功能设定后，除霜操作就同时开始，并继续10分钟，在除霜操作后，真空同时释放，如果真空泵不工作，在设定除霜功能时，真空泵开始操作，在除霜操作后，真空同时释放
	当转头开始减速时，除霜操作就开始，并持续10分钟

除霜操作后，温度被控制，直至真空释放

在区带式操作的情况下，温度被控制，直到转头完全停止转到，即使真空释放后，亦如此

	如何停止
	按压“VAC”键以释放真空，因此，除霜操作就停止
	使用指针键使光标移动到[image: image404.png]DEF)



并按压确认键，以便使[image: image405.png]DEF)



离开信息区域

	注意
	设定除霜功能必须关闭腔门，如果腔门是打开的，你就不能设定除霜功能
	当除霜操作后，温度控制就开始，因此，如果在转头停止后不立即释放真空，凝结可能在转头腔内出现
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  2-5-7 设定和重新设定区带式操作

在运行屏幕中，使用功能区域，通过特殊的操作，在正常操作和区带操作之间进行选择。

1. 设定区带操作

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	在运行屏幕上，使用指针键把光标移动到[image: image406.png]ZONA_




上，它在功能区域中，并按

[image: image407.png]



[image: image408.png]


（或[image: image409.png]


）

[image: image410.png]



	[image: image411.png]



	● [image: image412.png]ZONA_




被显示在信息区域，因此，机器准备开始区带操作




2. 重新设定区带操作

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	在运行屏幕上，使用指针键把光标移动到[image: image413.png]ZONA_




上，它在功能区域中，并按

[image: image414.png]



[image: image415.png]


（或[image: image416.png]


）

[image: image417.png]
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	● [image: image419.png]ZONA_




在信息区域中消失，机器转到正常操作




  注意 如果在30秒之内，键不执行操作，光标消失并不能进行任何输入，此时，按压指针键使关闭再次闪亮。

2-65
2-6 转头管理

  对于超速离心机来说，对所用的每个转头进行寿命管理，这一点是很重要的，所谓转头的寿命就是以经验为主而确定的时间周期，亦即转头所能使用的总的小时数和转头所能使用的总的次数。

  如果你使用的转头超过了最大的允许寿命，那么严重的事件可能出现（更详细的信息，请看转头使用说明书）

  CP-MX系列已经设计为自动保持这样的总数作为寿命管理的数据，如果它们是RLM转头，那么转头的寿命能容易延迟（更详细的信息，请看2-6-1节“转头的寿命管理”。

[image: image420.png]


告诫
  带有光学适配器的转头的寿命是使用转头日志来管理的。

1. 可用于CP-MX系列的转头型号。
	
	RLM转头
	带光学适配器的转头

	外观
	[image: image421.png]



RLM适配器
	[image: image422.png]



光学适配器或盘式

	可用与否
	可用
	可用

	转头寿命管理概要
	寿命管理数据自动地存储在转头地RLM适配器上和机器的存储器上
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	寿命管理数据被存储在机器的存储器上，该存储器已为每个转头注册的
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2. RLM转头

RLM有一个RLM适配器安在它的底部，下列信息被存储在RLM适配器上。

	
	注释

	（1）
	转头型号
	存储于装船前

	（2）
	转头的序号
	

	（3）
	转头的转数
	每次运行的最新数据

	（4）
	总的小时数
	


当转头加速每过去1000rpm时，寿命管理数据就刷新一次。
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3 寿命管理数据

CP-MX系列超速离心机有一台打印机（选项），它允许打印出已注册转头的寿命管理数据（2-9节“打印效应”），下面是打印出的寿命管理数据。

某个注册转头的记录            所有注册转头的记录
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最大记录20次
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如果转头达到原始寿命，有个指示

打印在最大速度的右侧


3. 每个转头类型的寿命管理

1）RLM

  RLM转头的寿命是自动管理的，无论转头是用在单一的或各台的CP-MX系列超速离心机，下表显示一个例子，在这儿RLM转头被用在两台CP-MX系列超速离心机。
	使用转头的超离机
	转头管理（数据存储在RLM适配器上）

	1
	CP-MX序号NO.1

[image: image427.png]



	当转头被用在CP-MX序号NO.1:A上时，寿命管理数据就增加了

[image: image428.png]




	2
	CP-MX序号NO.2

[image: image429.png]



	[image: image430.png]



	当转头被用在CP-MX序号NO.2：B时寿命管理数据增加了

刷新的数据以这种方式存储着


2）带光学适配器的转头

  标准的转头既能够用于CP-MX系列的超离机上，也能用于常规的超离机上（也就是没带转头的寿命管理），下表显示一个例子，在这个例子中，标准转头用在CP-MX系列超速离心机上，然后又用在常规的超离机上，然后又用到CP-MX系列超离机上。

	
	使用转头的超离机
	转头管理

	1
	CP-MX系列NO.1使用该转头数次

[image: image431.png]



	1） 数据被存储在存储器里，作为运行记录，以便给转头分类

如果需要，你能打印这个数据。

注意：此时，转头使用参数能被打印高达20项，一旦数据被打印出，存储器中原先的数据将被丧失。

2） 该数据存储在存储器中，作为第一次转头运行记录

3） 在转头日志中记录这个数字

	2
	不带转头寿命管理的超离机，它使用了数次转头

[image: image432.png]



	在转头日志中记录这个数据

	3
	CP-MX系列NO.1，它再次使用这个转头
	1） 把在常规超离机使用的转头的数据进入到CP-MX超离机上，这个数据被存储在超离机存储器上作为转头运行记录的一部分（见2－73页）

2） 把这次数据记录到转头日志上。
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  2-6-1 转头的寿命管理

这一节描述转头通过超离机的寿命管理，更详细的情况参阅各自转头的使用说明书。

1）RLM转头的管理

   RLM转头仅能用于CP-MX系列的超离机，为了管理这种类型的转头，超离机会自动地存储为RLM适配器的转头寿命管理的必要信息并且每使用一次转头刷新一下数据，当转头达到这个寿命的终点时，超离机在屏幕就显示这个信息，因为转头寿命是以这种方式自动管理的，所以就没有必要在转头日志中记录转头的使用情况，所以很方便的管理方法。下面就是RLM转头寿命管理的主要特点。

（1）当超离机在低于转头的最大允许速度下运行，转头的管理寿命就会延迟，这是因为这次运行不能记做一次运行，而是记做十分之几的运行（例如十分之五）。离心机的转头管理的屏幕和寿命管理都能通过选项的打印机打印出来，其数字值的显示是以0.1次单位修正的。

（2）当转头达到它的原始寿命时，最大允许速度就改变了，在转头管理屏幕上转头号S/N的右侧标记一个[*]符号（见2-11）页。一旦最大允许速度减下来时，转头的实际速度会自动地限制在新的限定之内，即使当转头使用在多台CP-MX离心机时，也是这样（当转头达到它的原始寿命时，确保把转头送回工厂，以便检查）。

    （3）如果你使用转头在多台CP-MX离心机上运行，就不必修正总的运行总数和超离机的维持小时数。

    （4）当前总的运行次数和小时数会根据转头旋转的速度自动地校正，并且记录在RLM适配器上。

注意：因为RLM适配器是磁存储器，所以不能放在磁铁附近，否则会造成损坏。当强磁场接近适配器时，存储器的内容可能会损失，为了保护存储器，确保转在存放时不要靠在一起。

    2）带光学适配器的管理

在使用前，你要在超离机上注册带光学适配器的转头，在转头已经注册后，你在每次使用该转头运行时，你能使用转头管理的特性。当已注册的转头接近它的寿命期时，超离机在它的屏幕上就显示一信息，当转头达到它原始寿命时，超离机就降低了最大允许速度，并且在转头号S/N的右侧插入[image: image433.bmp]标记。当最大允许速度降低时，转头的实际速度会自动地限制在新的限定之内（当转头达到它的允许寿命时，确保把转头送回到制造厂以便检查）。

注意：在超离机中存储的转头寿命管理数据不包括保修，当标准的转头被用在超离机上时，确保在转头日志中记录转头的管理数据（你也能在日志中粘贴打印的材料），如果转头日志不继续校正，转头就不可能保修。
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  2-6-2 注册一个带光学适配器的转头

当你使用超离机的转头管理特性时，带光学适配器的转头就能够注册，如果该转头没有注册，该特点就不能操作。为了注册一个带光学适配器的转头，使用下面描述的程序，当RLM转头首次使用时，它会自动注册的。

作为一个例子，假设你需要用下列数据注册一个固定角度的转头，并用于不同型号的超离机，如下面陈述的一种。

	型号：P90AT  序号：0123         

运行的总的次数：500

总的小时数，在总的次数之中：1200小时24分
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	当在运行屏幕上，使用指针键把光标移动到[image: image435.png]RLM



上，，并按确认键

通过使用左和右键指针键来进入转头表的每一页

（[image: image436.png]


和[image: image437.png]


）
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	● 画面转到转头管理屏幕并且转头表被显示



	2
	使用指针键（[image: image439.bmp]和[image: image440.bmp]）把光标移动到还没注册一行上（新转头）并按压确认键
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	3
	选择“创建和改变”

[image: image442.png]2 (enTeR
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	● 画面转到转头表屏幕

	4
	在转头表中选择“固定角度转头”

[image: image444.png]



	[image: image445.png]



	● 画面转到固定角度转头表屏幕

	5
	选择“P90AT”转头

[image: image446.png]



	[image: image447.png]



	● P90AT转头的规格被显示

	6
	检查完转头的参数后，进入“yes”

[image: image448.png]



	[image: image449.png]



	● 画面转到转头管理屏幕

● 你能进入转头的序号

	7
	当光标进入到S/N区域时，进入转头的序号，使用数字键（不要按压确认键）

[image: image450.png]



不注册时，按确认键
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	● 光标移动到运行区域，你能够进入总的运行次数


2-70
	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	8
	在运行区域进入总的运行次数

（不按压确认键）

[image: image452.png]B30 ¢
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	● 光标移到小时区域，你能进入小时数

	9
	在小时区域通过使用数字键进入总的小时数（请不要按压确认键）

注意：进入这个运行时间，是以带1位小数的小时为单位的

1200小时24分→1200.4

[image: image454.png]
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	10
	按压确认键

[image: image456.png]



	
	


这样的转头已经被注册

注意：当在上述“7”至“9”步中，确认键被按压时，0被注册作为每步中的数字值。当序号必须被修正时，转头必须被消除一次，而重新进入的值必须从“1”步开始（见下一页）。在“7”至“9”步中，通过用箭头键重复地移动光标直至确认键被按压，它可能要改变该值。
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  2-6-3 删除一个已注册转头

如果某个已注册的转头变得没有用了，你能从超离机的存储器中删除它。

注意：一旦某个已注册的转头已被删除，那么这个转头的所有的寿命管理数据都将消失，如果一个已注册的通过错误的方法被删除掉，那么该转头的寿命管理就变成不可能了，那么这样的转头就不能被保修了。

作为一个例子，请设你需要删除在上一节中的注册的P90AT固定角度转头。

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	在运行屏幕上，使用指针键把光标移动到[image: image457.png]RLM



上，，并按确认键
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	● 画面转到转头管理屏幕

	2
	使用指针键把光标移动到P90AT线上，它是要删除的转头，然后按确认键
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	3
	通过按压下列键来选择“删除”

[image: image460.png]



	[image: image461.png]



	

	4
	通过按压下列键来选择“yes”

[image: image462.png]



	[image: image463.png]



>>如果你选择“NO”，你将获得第2步中的显示
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2-6-4 为带光学适配器的转头更新现存的数据

  当在CP-MX超离机上已注册的带光学适配器的转头被操作在不带转头管理功能的离心机上时，其总的运行次数和总的运行小时数能被刷新。然而，对于你把RLM转头使用在另一台CP-MX或[image: image464.png]CP-a



系列超离机上，该数据将被另一台CP-MX或[image: image465.png]CP-a



系列超离机的自动地更新，所更新的数据仅当它大于已注册的数字时才被采纳，它必须不小于已注册的数值。为了更新带光学适配器的转头的现存的寿命管理数据，请执行下列程序：

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	在运行屏幕上，使用指针键把光标移动到[image: image466.png]RLM



上，并按确认键
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	● 画面转到转头管理屏幕

	2
	使用指针键把光标移动到需要更新的P90AT线上，并按压确认键
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	3
	通过按压下列键来选择“创建和修改”

[image: image469.png](2] Enter)
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	● 在运行区域，光标等待输入


2-73
	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	4
	进入已更新的总的运行次数和总的运行小时数

总的运行次数：500.0→505.0

总的小时数：1200.4→1210.4
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这样，总的运行次数和总的小时数，在标准转头被操作在没有转头寿命管理功能的离心机上时，已被更新。
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2-7 当电源故障时出现的事件

[image: image473.png]


危险
  为了维护，在除去盖板，台面等时，确保关闭离心机和断路器的电源开关，以防电击，等3分钟或更长一点时间再开始启动。

[image: image474.png]


警告
（1） 在旋转期间，决不要打开门。

（2） 在旋转期间，决不要碰转头。

[image: image475.png]


告诫
决不要以不是本说明书的所描述的方式来操作，如果某个问题出现了，请找当地的维修代理。

1. 转头的旋转

转头滑行至停止，如果当前的转速大于500rpm时，电源恢复正常时，转头将自动加速至设定的速度。如果当前速度小于500rpm时，在电源恢复正常时，转头将减速至停止。

2. 操作盘的显示

操作盘上的所有显示都熄灭，在电源失效期间，所有设定的值都被电池支持，当电源恢复时，显示恢复到电源失效前的情况，设定值将被重新存储，“电源故障”信息将出现在信息显示中。

3. 从超离机上除去转头

首先要打开腔门，然后除去转头，请根据下列程序去做：

（1） 检查转头是在静止转头，仔细地听听有没有驱动的声音。

[image: image476.png]


警告
转头要安全停下来需要3小时以上的时间，因为转头腔是在真空转头下，空气阻力是很小的，在打开门之前，要等待转头完全停下来。

2-75
（2） 关闭超离机的电源开关和断路器开关。

（3） 除去4个MS圆角头螺钉，它用于从两侧来紧固前盖板的，然后把前盖板从底侧向下前拉，取下前盖板，前盖板的上侧是插入型但不是螺钉固定的。

[image: image477.png]



图2-7-1 取下前盖板

（4） 打开空气口，以让空气进入转头腔（通过反时针拧真空释放螺钉，该螺钉在真空腔的左侧上），当转头腔内的压力达到大气压力时，不要忘记拧紧真空释放螺钉，就象以前一样（见图2-7-2）。

（5） 拉门的开锁线，它在真空腔的右侧，同时推门把手。然后门就被打开了，当门打开时，确认转头是不旋转的，如果它仍在旋转，请立即关上门。

[image: image478.png]


警告
当转头在旋转的时候，决不要接触它。

（6） 卸下转头，卸下后，关好空气口，把前盖装到离心机上，把前盖的顶面插进台面的前侧底面，把前盖的底部放在前盖的支撑板上，用4个M5的螺钉把前盖板固定在框架上。
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（7） 打开电压断路器

[image: image480.png]


警告
当离心机长期不使用时，请保持该电源断路器为OFF。
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2-8 菜单屏幕的特点

  在键盘上按菜单键，菜单屏幕将显现，这个特性允许你使用CP-MX系列超速离心机去做附加的选项，这包括：

	（1） 离心机运行时间表

（2） 用户表

（3） 报警信息

（4） 转头目录

（5） 用户定制的程序
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图2-8-1 菜单屏幕


键入你所需项目的数字，并按压确认键，相应的屏幕将出现。

2-8-1 离心机运行时间表

  离心机运行时间表能被储存。

1. 储存离心运行时间表。

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	在菜单屏幕上，选择离心机运行时间表

[image: image482.png](A7 (enter
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	● 菜单屏幕转到离心机储存屏幕

	2
	使用指针键把光标移动到你所需的号上（在这个例子中，NO.3是被选择的新的存储）
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	● 在底行的信息区域中ID号输入区域被显示

	3
	进入一个已被注册的ID号（4为数字）
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	● 对应于ID号的用户名称被显示（在这个例子中，ABC Lab被显示）
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	4
	选择储存

[image: image486.png](A7 (enter
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	● 当前的日期/时间被显示，作为NO.3的存储时间

	5
	使用指针键把光标移动到你想要改变的储存的日期/时间的位置上，并用数字键进入数字
	[image: image488.png]



注意进入的时间要迟于当前的时间

	6
	进入所需的存储日期/时间的按压确认键

[image: image489.png]



	


2. 删除离心机的存储

你能够删除已经存储的运行时间表，这个删除仅限于储存个人的东西（以相同的ID号）。

已储存的运行时间表将从离心机的储存表中删除，它是在预定的日期/时间消逝以后，不管离心机是在操作状态下或没有操作状态下来删除的。

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	在菜单屏幕上，选择一个离心机运行时间表

[image: image490.png]
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	● 菜单屏幕转到离心机存储屏幕
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	2
	使用指针键，把光标应到你要删除的储存NO.号。

（在这个例子中，NO.3要删除）
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	● 当ID号被采纳时，存储/删除的信息被显示在底行的信息区域中

	3
	进入一个存储个人东西得ID号（4位数）
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	● 确认信息被显示在底行中

	4
	选择“删除”

[image: image494.png]
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	● 对应于ID号的用户名称被显示（在这个例子中，ABC Lab被显示）

	5
	选择“yes”

[image: image496.png]
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	● NO.3存储显示从离心机上的存储表中消失掉，并且存储完全消失的信息显示在底行中。
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  2-8-2 用户表

离心机用户表屏幕表被显示，这个屏幕允许你来注册，修改和删除某个ID号和用户名。

ID号和用户表

	ID号
	密码由4位数字组成，当离心机在运行，这个数不被显示，但显示“*”标记来代替这个数。

	用户名
	用户名用设定8位数字或少于8位数字，用户名对应于ID号并在屏幕上显示，大写字母和小写字母和几种类型的特殊参数是允许的。


ID号和用户名的使用例子。

当离心机在运行时，如果ID号被使用：

（1） 当离心机在运行时，用户能够在屏幕上知道。

（2） 用户档案保留在离心机中，并且每个用户的使用状态能被打印出（打印机：选项）。

（3） 用户能附在最初的已编程序的操作中并且用户自己的程序存储器能被检查。

（4） 储存能通过附属用户名的运行时间表上获得。

注意ID号和用户名的储存不是总为操作所需的。

如果用户不需识别，离心机无需进入它们也能够进行操作。

1. 用户名的注册

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	选择“用户表”，它在菜单屏幕上

[image: image498.png](2) (Enten)
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	● 菜单屏幕转到用户表屏幕

● 现在未注册号进行注册

	2
	使用指针键，移动光标，再按确认键

（为注册选择NO.9）
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	● 询问做什么的调查信息在信息区域中显示
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	3
	选择“创建”

[image: image501.png]
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	● 用户表屏幕转到用户名屏幕

	4
	使用指针键来选择参数并按确认键
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	● 进入参数的屏幕

	5
	在完成进入参数之后使用指针键把光标移动到[image: image504.bmp]上，并按确认键以注册设定的参数
	[image: image505.png])

0 5o ragister is
e Sanet

T
3





	● 光标处在[image: image506.bmp]位置上

确认信息被显示

	6
	选择“yes”

[image: image507.png]
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	● ID号输入区域被显示在底行的信息区域中

	7
	使用数字键进入ID号（4位数）并按压确认键
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	● 进入ID号并按压确认键，日期的注册将被显示

● 标记“*”被显示以代替屏幕中的ID号
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2. 改变用户名

注意 改变用户名仅限于个人注册的名（以相同的ID号）并想改变它。

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	在菜单屏幕上，选择“用户表”

[image: image510.png](2) (Enten)
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	● 菜单屏幕转到用户表屏幕上

● 为了改变用户名，请选择已注册的号

	2
	使用指针键来移动改变并按确认键（选择NO.9）
	[image: image512.png]



	● 询问做什么的质询信息被显示在底行的信息区域中

	3
	选择“改变”

[image: image513.png](2) (Enten)




	[image: image514.png]



	● ID号输入区域被显示在用户表屏幕中

	4
	使用数字键，进入所用的ID号，为注册NO.9
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	● 用户表屏幕转到用户名注册屏幕

	5
	根据屏幕上给定的识别号来修改用户名
	[image: image516.png]



	● 参数串输入状态
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	6
	进入参数后，使用指针键把光标移动到[image: image517.bmp]上并按确认键，以注册该参数串
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	● 光标在[image: image519.bmp]位置上

确认信息被显示

	7
	选择“yes”

[image: image520.png]



	[image: image521.png]



	● 已改变的用户名连同用户表屏幕上的注册日期一起被显示


3. 删除用户名设定

注意 删除用户名仅限于个人所注册的用户名（以相同的ID号）。

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	在菜单屏幕上，选择“用户表”

[image: image522.png](2) (Enten)
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	● 菜单屏幕转到用户表屏幕上

	2
	使用指针键把光标移动到NO.9上，并按压确认键（用户名和NO.9 ID号被删除）

[image: image524.png]



	[image: image525.png]



	● 询问做什么的质询信息被显示在信息区域中
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	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	3
	选择“删除”

[image: image526.png]



	[image: image527.png]



	● 菜单屏幕转到用户表屏幕上

	4
	为注册NO.9，进入所用的ID号，使用数字键
	[image: image528.png]



	● 询问做什么的质询信息被显示在信息区域中

	5
	选择“yes”

[image: image529.png]
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	● 用户名和ID号NO.9消失



	
	
	>>当选择“NO”时，屏幕返回到2步的显示

	6
	按压ESC键

[image: image531.bmp]
	>>用户表屏幕转到菜单屏幕


  2-8-3 报警信息

报警信息屏幕显示报警信号和当这个信号出现时需要做些什么，当你使用这台离心机时，如果出现报警信号，你能使用这个屏幕立即采取行动。

更详细的内容请看第4部分“故障诊断”。
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图2-8-2 报警信息屏幕
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  2-8-4 转头目录

你能根据这张表来查阅转头的型号和转头的规格。

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	在转头屏幕上，选择“状态目录”

[image: image533.png](4] (enter)
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	● 画面转到转头表屏幕上

	2
	为了查阅固定角转头P100AT2，请选择“固定角转头”，它在转头表屏幕上

[image: image535.png]



	[image: image536.png]



	● 画面转到固定角度转头表

	3
	选择“P100AT2”转头

[image: image537.png]



	[image: image538.png]



	● P100AT2转头的规格被显示



	4
	按压ESC键数次，以返回到运行屏幕

[image: image539.bmp]
	>>转头的规格屏幕转到运行屏幕
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  2-8-5 用户定制程序

你能规定语言，以便在屏幕上用此语言来显示，你能设定当前时间，调节屏幕对比度，以及做其它的设定，所有这些都能在离心机轻易地搞定。

	1. 离心机识别号

这个功能是打算给离心机进入识别号（ID），你能进入高达7位数的识别号，当机器日志被打印机打印时，离心机识别号也被打印出（打印机、选项）。

和离心机识别号相同的号也用作管理日志资料的识别号，它用于在PC机上操作日志管理程序。

2. 屏幕显示设定

（1）这里有两种语言，日语和英语，你既可以选择日语显示，也可以选择英语显示，进入所需的语言号并按压确认键。

（2）从运行屏幕转到

>>正常模式：显示运行屏幕。

>>图形和缩放

当在运行屏幕时，当实际速度达到设定速度之后的20秒钟时，画面将自动地转到如图2-8-5或图2-8-6所显示的屏幕。

如果你按压键盘上任何键或当在程序中转到减速时，该显示将返回到运行屏幕。
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图2-8-3 用户表定制屏幕
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图2-8-4 Utility屏幕

[image: image542.png]



图2-8-5 图形屏幕

[image: image543.png]



图2-8-6 缩放屏幕
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	   （3）改变当前的时间设定

使用这个选项正好设定内部时钟的当前时间，为RTC操作设定准确的日期和时间。

使用指针键和数字键可进行设定并按压确认键

   （4）对比度屏幕

使用指针键[image: image544.bmp]和[image: image545.bmp]来调节对比度    
	[image: image546.png]Low contrast High contrast





图2-8-7 对比度调节

	注意 >>为了返回到运行屏幕，请按压[image: image547.bmp]键数次

             >>若在30秒之内步进入，光标将消失，这样你就不能进一步的输入，如果出现这种情况，请按指针键

	  3.设定运行条件

   （1）打开运行的时间显示

        这个功能在运行状态下，既可以选择“时间消逝”时，在屏幕的时间显示框中显示“流逝的时间”，当你选择“剩余的时间”时，在同样的显示框中显示“剩下时间”。

   （2）打开运行的时间

        这个功能可选择下列两条中的一条，在正常操作模式中，作为运行时间设定范围，或者在区带运行模式中：

        >>加速＋运行时间

        T1：从按压开始键到开始减速为止（普通的运行时间）

        注意 真空等待时间是不计在正常操作之中的，为了消除在高真空启动状态下的时间差，在转头停止期间就使转头腔达到高真空度，然后再开始操作

        >>运行

        >>达到设定时间到开始减速，这一段时间为T2
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图2-8-8 运行条件

设定屏幕
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图2-8-9运行时间

范围的设定
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	（3）选择启动模式

    这个功能允许你选择从真空等待到加速直到设定速度的程序中的真空度的值：

    >>中等真空，近似133Pa（普通）

    >>高真空，近似13Pa

   （4）设定区带速度

这个功能在2000至3000rpm范围内改变区带速度（以100rpm为单位变化）

（对于区带速度，请看“2-3-2节区带式操作程序” 
	[image: image551.png]L]





 图2-8-10 真空等待操     作模式时间

	  4. 连接一个选项设备

    这个功能运行你设定下列一个选项设备通过RS232C的通讯

   >>打印机

   >>个人电脑

   >>不使用的
	[image: image552.png]® 2o Tine Display
1 Reaivics 2 :Elagsd
® 2 e e
Tiborel +Rin 2 ifun oaly





图2-8-11 运行条件

设定屏幕
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图2-8-12 选项设备连接屏幕


注意 在选项设备设定中，当“不使用的”被选择时，机器的日志资料将被删除，以便启动早期的资料。如果机器日志资料超过离心机存储区域容量时，新的资料将被存储在这个存储器中，为了管理这样的机器日志资料，确保设定一个选项设备。当这样一个选项的设备已被设定时，如果机器日志资料超过存储区域容量时，打印机的打印或者PC机输入请求信息将被显示。
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2-9 打印效用

  这个子菜单选项用于打印出各种维修信息，该信息包括运行记录，转头的使用，存储器的内容等等。当你从用户定制子菜单中选择“5，打印效用”时，这个子菜单选项开始工作，并显示打印效用屏幕。
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图2-9 打印效用屏幕

  注意*在用户定制程序屏幕中选择“1.打印机选项设备的连接”。

  2-9-1 操作程序

	序号
	项目
	操作程序

	1
	机器日志
	（1）在打印效用菜单屏幕上，选择相应的项目号

	2
	转头管理
	

	3
	转头日志
	（1）在打印效用菜单屏幕上，选择“3.转头日志”

	
	
	[image: image555.png]



	● 画面转到转头管理屏幕上

	
	
	（2）在转头管理屏幕上，把光标移动到所选择的转头上

[image: image556.png]



（3）选择“1.yes”以允许打印
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	序号
	项目
	操作程序

	4
	设定运行参数
	在打印效用菜单屏幕上，选择响应的项目号

	5
	打印结果
	

	6
	设定运行参数/运行结果
	

	7
	执行程序
	（1）在打印效用菜单屏幕上，选择“7.打印程序”
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	● 画面转到程序图屏幕

	
	
	（2）选择一个程序号，以便打印

	8
	用户日志
	（1）在打印效用菜单屏幕上，选择“8.用户日志”
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	● 画面转到用户表屏幕上

	
	
	（2）把光标移动到所选择的用户名上并执行打印

	9
	机器管理
	（1）在打印效用菜单屏幕上，选择“9.机器管理”

	10
	机器日志开关
	（1）在打印效用菜单屏幕上，选择响应的项目号
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（2）移动光标并选择设定条件

	11
	自动打印日志
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  2-9-2 打印效用的内容

	序号
	项目
	打印的例子

	1
	离心机的运行记录

>>超速离心机在最大40次运行次数之内能打印运行记录

>>一旦超离机的运行记录被打印出时，它们将被失去，因此，如有必要，保存这个打印的程序，以便进一步参考
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	2
	所有转头的运行记录

>>所有已注册的转头被打印出

>>当某个转头达到了它的原始寿命时，一个标记[image: image561.bmp]被显示在最大速度的右侧，并且最大额定转速下降10％
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	3
	某个转头的运行记录

>>一个特殊的转头的运行记录，在最大运行次数20之内能随时打印出来

>>当你选择这个选项时，已注册的转头表被显示，把光标移到你要打印的转头运行记录上，然后按压确认键

>>一旦运行记录被打印出，它们将被失去，因而，如有必要，请保存号打印的程序，以便以后参考
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	序号
	项目
	打印的例子

	4
	打印出设定的运行参数

>>当前设定的运行参数被打印出来
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	5
	打印出运行的结果

>>最后的运行结果被打印出
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	6
	运行条件/日志被打印出来

>>最初的运行日志与运行条件一道打印出来
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	7
	所有的现存的程序的表

>>所有的程序表被打印出来
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	序号
	项目
	打印的例子

	8
	用户日志的输出

>>离心机用户运行日志可在高达20次运行次数中被打印出来

>>一旦用户日志被输出，那么先前的运行记录就被删除掉，并不能再次打印出来
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	9
	机器管理的输出

>>总的运行时间和总的转数为每个用户总计出来，关于总的转数，每个用户的转数在总的转数中所占的比例（％）被计算出来并打印出来
	[image: image569.png]CMACHI NE  MANNGEMENT
A RS KRR
2006-02-51 1503 IRSTRUENT 1D 397120

Samrman [ETRER]
Liso.ow e =7
Ciles s a3
Fishasl = 72
Hlacht @me 2k
X

X TOTAL RINATAG TivE 7.7 (noweon

* ToTal REGLUTION 11590 ¢ Rk

oot USRS LB S i






  2-9-3 自动地打印运行结果

超离机的这个性能可自动地执行下列服务。

1）自动地打印运行记录

    超离机的运行记录被保留在运行记录缓冲器中，这个缓冲器能够在任何给定的时间内最大可保留40个记录。当缓冲器装满时，这40个记录将自动地打印出来，除非当每次运行后打印选项是打开时，在这种情况下，最后运行模式的结果被打印出，所有的运行纪录都在缓冲器内。

   注意 当每次运行记录选项是关闭时，超离机的运行是不记录在运行缓冲器上的（见2-90页），因此，即使第40次运行完成时，它的运行记录包括第40次的都将不自动打印出来。
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    2）自动打印转头的运行记录

        当使用特殊的转头时，它在超离机上的运行次数已达到20次时，所保留的转头的运行记录将自动地打印出来。

    3）每次运行后的打印

当每次运行后的打印选项是打开时，当完成这一项时，会自动地打印出来，其打印程序和“5.运行结果的打印”的程序是相同的。

  2-9-4 打印时间不正常的处理

如果出现了不正常的条件使得程序打印中断，做下列各项：

	
	错误内容
	处理

	1
	离心机电源OFF
	记录正确地保留在离心机中，电源恢复后，再次执行打印操作

	2
	打印机电源OFF

（实行电池）
	电源灯在0.5秒间隔内闪烁，打印机转到离线模式，把交流适配器连接到打印机上

当数据保留在缓冲器中时，在线灯闪烁，不要关闭电源，要尽快地连接交流适配器，在在线状态下，保存地数据将被打印出来

	3
	没有打印纸
	离线灯闪烁。

当纸被装上时，离线灯从闪烁状态变到常亮状态。

按压在线开关，打印机将开始打印。


注意 通过消除“打印纸耗尽”不正常信息，你能够继续操作超离机，然后，如果超离机的运行次数已达到40次时，或状态的运行次数已达到20次时，继续操作将导致损失者的记录。
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3 维护

在进行某次维护之前，必须要阅读下列内容。

[image: image570.png]


危险
为了维护，在除去盖板、台面等之前，确保关闭超离机的电源开关和电源断路器，以防电击，在关闭3分钟或更长点时间后再开始除去它们。

[image: image571.png]


警告
（1） 在使用有毒的，有放射性的或经过病原微生物污染的材料之前，确保采取必要的安全措施。

（2） 如果机器，转头和/或附件已经使用过有毒的，有放射性的或病源的材料，要遵照用户规定的适当的净化程序来清洗它们。

（3） 如果上述所描述的机器，转头和/或附件需要日立公司服务，那么做好消毒和净化工作是用户的责任，然后确保通知服务部，使用了这样的材料。
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告诫
决不要用本说明书没有规定的其它方式来操作机器，如果机器出现了问题，请联系维修部。

尽管这种超离机在设计时对维护或维修时不会引起麻烦，但它可能发生问题或经受失效。为了安全地，无故障地长期地使用这台机器，请采取下列防范，为了维护转头，试管或其它器材，请参阅转头的使用说明书。

3-1
3-1 转头腔

（1） 当超离机不使用时，保持转头腔通风。

（2） 如果碗状物是潮湿的，用干净的，干燥的软布或海绵擦干净它。

（3） 如果转头腔脏了，用干净的纱布或海绵蘸一些中性清洗剂溶液来擦洗它，当你在做这个活时，要小心不要接触温度传感器的窗口。

（4） 如果门的O型密封环脏了活划伤了，高的真空度就达不到，总是保持这个O型环干净。当超离机频繁使用时，取出O型环，用干净的软布擦拭它，然后轻微地抹上一层真空硅酯，每3－4个月做一次（平常的，一年一次）。如果O型圈损坏了，就要更换它，把门上放O型圈的凹槽擦拭干净，用软布蘸一些乙醇或类似溶剂擦洗。

3-2 驱动轴（带轴冠）

[image: image573.png]


告诫
  清洗转头孔的内表面和驱动轴的外表面，每月一次，如果驱动空和驱动轴被沾污了或黏附着某些外界物质，那么转头可能是不正确地安装，在运转期间可能脱离。驱动轴是非常重要地部件，因为它把驱动力传送到装在它上面的转头上。在安装转头之前，用软布蘸一些水或类似材料擦拭主轴的外表面，使之干净。
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3-2
3-3 柜子

  总是保持台面和仪器的柜子的干净，以防止灰尘和其它材料落进转头腔中，使用中性稀释剂来擦洗台面和柜体以保持清洁。

  如果某些维修的污染物溅到超离机上或在超离机附近，请采取适当的步骤以消除污染。

3-4 更换部件
  为CP-MX系列超离机的更换部件是用于维护仪器，使它处于良好的操作条件下，为了定购更换部件，请接触日立公司授权的代理商，并告知他们部件号、部件名称和你需的部件数量，也要告诉他们你所用的超离机的型号和序号。制造厂在产品制造之后，要保持更换部件，库存期达10年。

3-3
4 故障诊断

在故障诊断之前，总是要阅读下列内容：

[image: image575.png]


危险
为了维护，在除去盖板、台面等之前，确保关闭超离机的电源开关和电源断路器，以防电击，在关闭3分钟或更长时间后，再开始除去。
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警告
（1） 在使用有毒的，有放射性的或经过病原的微生物污染的材料之前，确保采取必要的安全措施。

（2） 如果机器，转头和/或附件已经使用过有毒的，有放射性的或病源的材料，要遵照用户规定的适当的净化程序来清洗它们。

（3） 如果所述的机器、转头和/或附件需要日立公司服务的话，那么做好消毒和净化工作是用户的责任，然后确保将使用过这些材料的信息通知维修部。
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告诫
决不要用本说明书没有规定的其它方式来操作机器，如果机器出现了问题，请联系维修部。

4-1
这台超离机包含有“自检特性”，当开始启动离心机时，该自检可诊断出它可能的任何故障。

4-1 报警指示

  如果某个故障出现了，机器发出蜂鸣声并在运行屏幕上的信息区域显示报警信息以发出故障警告。

  这个机器含有报警信息屏幕，当这样一个报警信号发出时，允许你立即采取措施，你能够打开该报警信息屏幕，如下列例子所指示的。

  1. 搜索报警信息

	步
	键操作
	屏幕显示和考虑

	1
	“DOOR”报警信号出现
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	● 在运行屏幕的信息区域中出现一报警信息

	2
	按压菜单键
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	● 画面转到菜单屏幕

	3
	选择“报警信息“
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	● 报警信息屏幕显示



	
	
	>>涉及到当前报警信号的屏幕被显示在其它屏幕之前

>>为了返回到运行屏幕，请按压ESC键两次
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  2. 响应报警信号

如果一个报警信号出现时，按照下面的描述，除去产生问题的原因，并按压CE键，然后你将能够重新开始你的离心机。如果即使你已按照下表的规定去做了，报警信息持续出现，请联系日立公司销售部/维修部进行维修。

	报警
	原因
	措施

	DOOR门
	1.真空键或启动键已被按压时，而腔门保持打开
	● 完全关上腔门，并按压真空键或启动键

	VACUUM

（真空）
	1.所需的真空度没有达到

2.在满意的高真空度已达到后，它降低，这是由于样品泄漏所至。
	● 从转头腔内部，擦掉湿气

● 清洗门的密封O型圈，然后，涂上一层薄的真空硅酯（参阅3-1节）

● 检查样品是否从转头和/或试管中泄漏

● 如果真空泵没有运行声音时，检查一下泵的断路器

	ROTOR（转头）
	1.转头没有固定在主轴上
	● 安装转头

	IMBALANCE

（不平衡）
	1.转头没有完全平衡，并在转头内出现不正常振动。

2.转头盖或帽没有紧固好
	● 检查样品管是否超出允许的不平衡水平

● 检查有无某个试管已变形和有无样品泄漏的征状

● 可靠地拧紧转头盖或帽

	SPEED

（速度）
	1.转头的速度设定高于最大的允许速度
	● 设定的速度在允许的限定之内

	POWER

（电源）
	当转头旋转时，电源临时停止
	● 除非设定的时间已经消逝，才重新开始运行。

● 如果电源自动恢复并且转头在设定的速度下旋转，这样可继续运行。

	
	参阅2-7节“当电源失效时会发生什么事情”

	“Rotor life 1”
(转头寿命1)
	1.转头寿命几乎已达到最终寿命（二级寿命）

 当“转头寿命1”报警信息出现时，这表示当它已操作了20次或运行了100小时之后或稍低之后，转头已达到最大寿命。
	● 检查总的运行次数和总的小时数，在转头管理屏幕中，不要使转头大于最终寿命，参阅每个转头的说明书。

	“Rotor life 2”
(转头寿命1)
	1.转头寿命几乎达到初始寿命， 当“转头寿命2”报警信息出现时，它表示当它运行20次或100小时或稍低些之后，转头已达到初始寿命。
	● 在转头管理屏幕上，检查总的运行次数和总的小时数，如果转头寿命已达到初始寿命，降低转头的最大速度。

● 参阅每个转头的说明书。

	“Rotor life 3”
(转头寿命1)
	1.在为附加的转头进入数据时，发现已注册的转头的信息太多了。
	● 在转头管理屏幕上，删去不必要的转头之后，再注册附加的转头。

	“Rotor life 4”
(转头寿命1)
	1.转头寿命几乎达到最后寿命（二级寿命）
	● 转头的使用寿命决不能大于最终寿命，报废这个转头
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4-2 诊断出问题——需要维修

  当除了在4-1节表中的问题出现在屏幕底部的信息显示区域时，请联系授权的日立代理并通报所显示的问题的信息。

  注意 当“NO.13未预料到的MPG脉冲”报警出现时，有关问题的码是不可能消除掉的，知道转头停止。

4-3 没诊断的问题

  如果超离机不做诊断，即使没有问题报告，也要做下列事项：

	症状
	原因
	补救

	当打开电源开关时，机器没有电
	连接到超离机上的电路断路器失效
	● 重新安排电路断路器并打开电源开关

	转头不能冷却下来或它的温度上升
	真空度不足
	● 检查真空泵的油是否需要更换

● 检查或更换腔门的O型圈

	
	室温大于35℃
	● 打开空调，降低室温

● 如果房间没有空调，请降低设定的速度

	
	转头的表面含有水滴
	● 擦掉转头上的水滴

	
	温度传感器的窗口上含有水滴
	● 用软布擦掉窗口上的水滴，但不要损坏窗口部分
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5 安装

为了充分地和安全地使用该超离机，请遵照下列给定的安装信息。

1. 电源需求

[image: image583.png]


警告
在改变电源电压之前，在内部变压器上通过手工选择所需的抽头，关掉离心机电源，然后从墙上的电源插座上拔下电源线，改变电压时不需要做什么，以免招致电击的危险。

[image: image584.png]


告诫
如果连接到错误的电压上，你的离心机可能会损坏，在超离机的电源线插到电源上之前检查电压。

[image: image585.png]


告诫
你的超离机必须要有安全的接地线。

一个紧急开关（断路器）应当被安装，它在故障发生时，关闭主电源，紧急开关的合意的安装位置在外面的房间或出口附近。你的超离机能够在下列4种电压下的一个电压下操作：208，220，230或240伏（50/60Hz，20A），你能够通过用于选择内部变压器的抽头来改变电压。

[image: image586.png]


告诫
你的超离机所需要的电压，在机器柜体的左侧上贴有一矩形金属板上有说法，在插入超离机的电源线之前，确保阅读该金属板上的信息。如果你们所需的电压与电源电压不匹配，请不要插入电源线并电告维修代表。

2. 安装场地
（1） 把超离机安装在混凝土，石头或坚固的地板上，避免在这样的地方，如软地板，毛毯地面和把外面振动传递到超离机的地面上安装。
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（2） 操作温度范围是10至35℃，如果房间温度超过35℃时，转头的温度可能变得太高，避免把超离机安装在有阳光照射的地方。

（3） 该超离机后部需要有大于20cm（7.9英寸）的空间，它的占地空间至少为90×90cm（3.0×3.0英尺）（见图5－1）。确保机器周围空气自由流通，否则超离机的冷却能力将受到损害。

[image: image587.png]



图5-1 安装平面图

[image: image588.png]


警告
  为了确保安全，在从超离机周围的空间留有30cm（1.0英尺）作为隔离区，在仪器运行时，不允许任何人进入这个区域内放置任何危险的污染物。
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3. 固定安全盖板
  超离机在装船时，在它的后部要装上一个安全盖板，当安装时，把安全盖板的底部插进框架上两个突出的挂钩上，然后用3个M5的紧固螺钉和2个M4的紧固螺钉拧紧。（见图5-2）
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图5-2 安装安全盖板

4. 连接电源线
  把电源线的两芯（蓝色：零线，棕色：火线）可靠地接到配电盘地接线柱上。绿色/黄色是地线，确保接地线接到地线端，所有的电气连接都应当由专职人员执行。

5. 水平测量
（1） 用扳手螺杆来调节脚轮至地面10－20mm（0.4－0.8英寸）（参阅图5-3）

（2） 打开电源开关并打开腔门，然后再次关掉电源开关。

如果还没有连接电源线，除去前盖并根据2-7节给定的信息，把门打开。
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图5-3 调水平操作

（3） 把水准仪横放在转头腔中的驱动轴的顶部（见图4-5），转动4个调水平螺栓，知道水准仪的气泡指示仪器是水平的为止。

（4） 当仪器是水平状态时，检查4个水平螺栓是否锁紧。

[image: image591.png]



图5-4 如何看离心机是水平的

6. 移动超离机

  当移动超离机时，断开电源线，并用扳手旋松4个水平螺母，把脚轮降低到地板上，升起螺栓足够高，然后移动离心机，移动后，确保再次安装和调水平。

[image: image592.png]


告诫
  在移动超离机之前，确保从驱动轴上取出转头，并把它放在安全的地方。当再次安装超离机时，联系你的销售代理并邀请他们来检查你的机器。
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6. 规格

	型号
	CP100MX
	CP80MX
	CP70MX

	最大速度
	100,000rpm
	80,000rpm
	70,000rpm

	最大离心力
	[image: image593.png]803,000 g
(P100AT2)




	[image: image594.png]615,000 g
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	速度控制准确度
	±10rpm(1,000rpm至最大速度)

	加速和减速的时间
	约5分钟从0至100,00rpm或相反（P100TA2）

	转头温度控制/显示准确度
	±0.5℃（设定温度从0℃至40℃）

	设定速度
	1,000rpm至最大速度，以100rpm递增

	真空系统
	油旋转真空泵和油扩散泵组合，最终可达0.13Pa

	噪声
	53分贝（在离机器1米处测量）

	在房间内最大的热消耗
	1KW/hr

	冷却方法
	热电微型组件冷却（不含CFC）

	用户交流方式
	液晶显示屏和键盘

	接口
	RS232×1CH

	转头寿命管理
	自动管理（RLM转头）

	尺寸
	宽：790mm（31.1英寸）；深：690mm（27.2英寸）；

高：1,000mm（39.4英寸），带安全盖板的深：890mm（35.0英寸）；到台面高：850mm（35.5英寸）

	重量
	400Kg

	电压需求
	单相，50/60Hz

208，220V±10％，20A最大（正常8A）

230，240V±10％，16A最大（正常7A）

	操作温度（环境温度）
	10至35℃
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CP-MX超速离心机满足[image: image597.png]


标记的要求，[image: image598.png]


标记是用图标符号，它显示，该产品是经过[image: image599.png]


认证的。

关于这些认证的标准如下：

  ●产品的安全性（EM61010-1和EN61010-2-020）

  ●电磁兼容性（EN50081-2,EN55011,EN60555-2/3和EN50082-2）
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7 供应表

下表的各项是为超离机供应的项目。

	项目名称
	部件号
	数量
	项目简图
	备注

	使用说明书
	S999444
	1
	[image: image600.png]



	

	使用说明书的概要
	S999588
	1
	[image: image601.png]



	

	转头、试管、瓶子和帽的目录
	999511
	1
	[image: image602.png]



	

	转头、试管、瓶子和帽的使用说明书
	S203112K
	1
	[image: image603.png]



	

	真空硅酯
	483719
	1
	[image: image604.png]



	

	真空泵油
	3058513
	1
	[image: image605.png]



	以1升装

NEO VAC

容器（MR100）

	M5螺钉
	——
	3
	[image: image606.png]



	

	六方扳手
	S8046005
	1
	[image: image607.png]



	

	转头橡胶垫
	S4084382
	1
	[image: image608.png]



	


选项项目

	漏斗
	403585
	1
	[image: image609.png]



	

	乙烯基试管
	660583
	1
	[image: image610.png]



	

	清洁棒
	S301333
	1
	[image: image611.png]



	

	门的O型圈
	465428
	1
	[image: image612.png]
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8 CP-MX系列超速离心机的保修

除了在这儿提出的保修外，日立公司对于任何种类的，明的或暗的理由都不予保修。

在例外情况下和下面规定的条件下，日立公司同意改正，对于用材料和工艺的不良，既可以在日立公司修理，也可以更换，这是在购买CP-MX系列超离机1年之内的保修，通过调查和/或工厂检查，找出在正常和正确的使用情况所产生的故障，对于上面的例外和条件，叙述如下：

1. 某些元件和附件在保修期内将丧失功能，如果这些元件和附件在合理的期间内未能给予合理的维修，日立公司将给予更换或修理这样的元件或附件。至于制定什么样的合理维修方案需要多长的维修时间，将完全由日立公司在了解有关操作条件和有关因素和调查和检查之后，独自确定的。

2. 某些项目必须提出失效的理由，如果需要返回到日立公司，请预先支付运到日立公司的运输费用，以及预先支付返回用户的运输费用。日立公司对这样的仪器在安装、维修或修改中将尽所有的义务，对于这样的安装、修改或维修是由日立规定预先有书面授权的维修代理进行。

3. 如果该仪器交付到原始购买者之后，把某些设计，工程或逐步显示出来的性能变化加到某台仪器上，日立公司将不负责任、

除了在前述的1年保修期和服从于前述的例外和条件之外，日历骨髓对于CP-MX些列超离机的特殊的驱动部分总线，由于材料和工艺所产生的失效，从购买日期起将保修10年，它服从于下列进一步的条件：

1. 根据这本说明书的指示，本仪器应当操作在最大速度和温度之内。

2. 驱动不能超载，也不能用不平衡转头装载，或不合适的转头，它应当免除由溢出的样品或溶液而使主轴或腔体腐蚀或锈蚀。

3. 驱动单元不应由日立公司的其他人员或被日立公司书面授权的维修代表来修改，拆卸或用修理。

如果在上述保修期内，驱动单元发生了故障，失效的驱动单元应当更换，要根据下面的公式算出成本价。

  ● 第一年：免费更换

  ● 第二年至第10年：

    更换成本＝[image: image613.png]



在这儿，s是在更换时的销售价，a是实际使用的年限。
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售后服务

  为了安全和有效的使用离心机，我们提倡，该离心机要定期地由日立公司维修部检查，如果离心机运行不正常，或为了定购部件，联系日立授权销售/维修代理，决不要试图自己修理。

——重要之点——


在使用离心机之前，要仔细阅读这本说明书，确保有效地，安全地操作。


把这本说明书放在合适地地方，以便在使用离心机时作重要参考





� 危险：涉及到在场人员的高度和严峻的危险，会导致死亡或严重的伤害。


� 警告：涉及到在场人员的潜在的危险，它可能引起死亡或严重伤害。


� 告诫：涉及到在场人员的潜在的危险，相对轻的伤害或造成严重的性能损害。


         这些告诫符号，与题头和类似的指示相结合，被用来指示安全的描述并吸引你的注意。





注意：如果样品对温度上升很敏感，请不要按开始键，直到腔内在高真空下。





RTC运行不激活，甚至按压START键为止





�警告


决不要使用能够产生易燃或易爆蒸汽地材料。


在分离有放射性的有毒的或病原材料之前，必须采取必要的防护。





�警告


有电击的危险，从电源上给设备断电，在维修前，至少要等待3分钟。





�警告


当转头旋转的时候，不要通过拧真空调节螺钉来排放室内的真空。


根据说明书来操作。





�告诫


热


不要接触它。








